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Montage

1. Montage

VORSICHT!
Achten Sie darauf, dass die Innenseite der Montageplatte der

Betriebstempe(gtur des Geréates entspricht und ausreichend Luft zirkulieren
kann, um eine Uberhitzung zu vermeiden.

Bitte entfernen Sie NICHT die Sicherung/Abdichtung der Montageplatte, da
dies zum Verklemmen des Gerétes in der Montageplatte fiihren kann.

Die Montageplatte muss fest und bis zu 6,0 mm dick sein. Der erforderliche Ausschnitt ist
unten dargestellt. Es kénnen gleichzeitig mehrere Geréte in den folgenden Abmessungen
installiert werden: Geréte: (48n - 4) mm oder (1.89n - 0.16) Zoll.

EinbaumaR

Die Einbautiefe betragt mit gesteckten
Klemmen 110mm

Halten Sie das Gerat sicher in Position
(nur auf Frontrahmen Druck austiben)

Abb. 1: Einbaumal3

(1) Montageplatte
(2) Gerategehduse
9 Rastnuten
0 Dichtung

Abb. 2 : Orientierung
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Montage

(5] Montageklammer von hinten
liber das Gerategehduse schieben, bis
die Federzungen in die Rastnuten
eingreifen

v N2

Abb. 3: Montageklammer

Nach dem Einbau des Gerétes in die Montageplatte kann es gegebenenfalls aus seinem
Gehause ausgebaut werden (siehe Anbringen und Entfernen der optionalen Module).

HINWEIS!

Die Laschen der Montageklammer rasten an beiden Seiten oder an der Ober-
/Unterseite des Gerdtegehduses ein. Wenn Sie mehrere Gerate nebeneinander
in einen Ausschnitt einbauen, verwenden Sie die Rastnuten an der Ober-

/Unterseite.
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Elektrischer Anschluss

2.

Elektrischer Anschluss
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Abb. 4: Elektrischer Anschlul$
AnschluR des Eingangs INP1
Eingang fir die Regelgrofe x1 (Istwert).
a Thermoelement
b Widerstandsthermometer (Pt 100/Pt1000/KTY)
¢ Potentiometer
d Spannung 0..10V
e Strom 0..20mA
f Zweileiterspeisung (TPS)
AnschluB des Eingangs INP2
Strom 0..20mA / 0..30mA AC.
AnschluR der Eingénge di1/di2/di3/di4
Digitale Eingénge fiir Umschaltfunktionen z. B. F und 5P . 2/5F . & oder
Programmgeber Run/St.oF Reset.
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Bedienung

3. Bedienung

3.1 Frontansicht

© Istwertanzeige

@ Sollwert, StellgroRe, Parameter

© Zustande der Schaltausgange

@ Gradient aktiv

@ Handbetrieb

@ Timer oder Programmgeber lauft

@ Sollwert 5P'. 2 oder 5P . & ist wirksam
@ Funktionstaste

@ Veranderung des Sollwertes im Automatik
oder des Stellwertes im Hand-Betrieb

Abb. 5: Frontansicht (O Bestatigt Wertanderung oder zeigt den
néchsten Parameter/Wert an

In der oberen Anzeige wird immer der Istwert angezeigt. In der Parameter- und Konfigurier-
Ebene sowie der Error-Liste wechselt die untere Anzeige zyklisch zwischen dem
einzustellenden Parameter und dem Parameter-Wert.

3.2 Bedienstruktur

Nach Einschalten der Hilfsenergie startet das Gerat mit der Bedien-Ebene.

=\ nnsPx 4l v A

Abb. 6: Komplette Bedienstruktur (abhangig von der Konfiguration)
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Bedienung

Uber die Einstellung in der Funktionsebene oder durch BlueControl® (Engineering Tool),
konnen einzelne Ebenen gesperrt oder durch die Eingabe des in BlueControl® eingestellten
Passworts zuganglich gemacht werden.

Sollen einzelne Parameter ohne Passwort zugénglich sein, miissen sie in die erweiterte
Bedien-Ebene kopiert werden.

Im Auslieferzustand sind alle Ebenen uneingeschrankt zugénglich,
Passwort FASS =0FF

321 Bedienebenen

Bedienung
Programmgeber

Run SPx A[H VI[C [A

Bedienung
Regler

S\ Run SPx AH VIc [A

S™\Run SPx AH VIC [A

Anzeige
Fehler
Alarme

Erweiterte

Bedienung

S™Run SPx AH VIC [A

»  Siehe auch Kapitel 3.4 Bedienebene
» und Kapitel 3.6 Regler Funktionsebene

33 Verhalten bei Netz Ein

Nach Einschalten der Hilfsenergie startet das Gerat mit der Bedien-Ebene.
Es wird der Betriebszustand angenommen der vor Netzunterbrechung aktiv war.

War der Regler bei Abschalten der Hilfsenergie in Handbetrieb, startet er beim Einschalten
auch mit dem letzten Stellwert im Handbetrieb wieder auf.
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Bedienung

34 Regler Bedienebene

Die Bedienebene besteht aus den zwei Ansichten fir den Soll- und den Stellwert.
Diese Bedienebene kann um zwei Bereiche erweitert werden:

. Erweiterte Bedienebene

o Funktionsebene (siehe Kapitel 3.6 Seite 14)

Der Inhalt der erweiterten Bedienebene und der Funktionsebene wird mit Hilfe des

Engineering Tools festgelegt. Damit konnen Parameter in die Bedienebene kopiert werden,
die oft benutzt werden oder deren Anzeige wichtig ist.

Stellwert Sollwert
E2Run SPx AH VG [A S™\Run SPx AH VIC [A

f I
ﬂ time out Funktionsebene

S™Run SPx AH VI[C |A
erweiterte Bedienebene |
Anfahrverzégerung

Fehlerliste

Abb. 7: Bedienebene / Funktionsebene
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Bedienung

35 Errorliste / Wartungsmanager
Die Errorliste ist nur dann sichtbar, wenn ein Fehler-Eintrag vorliegt. Ein aktueller Eintrag in
der Errorliste wird durch eine rot/griin blinkende 2. Zeile und das blinken der Status LED's
angezeigt.
Err-Status | Bedeutung | weiteres Vorgehen
2. Zeile Fehler - in Errorliste tiber Fehler-Nummer die Fehler-Art bestimmen
blinktrot | vorhanden |- Fehler beseitigen
. istrot Fehler - in Errorliste Alarm durch driicken der (4] - oder (V] -Taste
beseitigt quittieren - Eintrag ist damit gel6scht
..istgrin | kein Fehler
Alle Fehler kdnnen auch in der Funktionsebene mit Ert~ Ereset (falls so
konfiguriert) zurlickgesetzt werden.
3.5.1 Error-Liste:
Name |Beschreibung |Ursache Magliche Abhilfe
E.1 Interner Fehler, | z.B defektes EEPROM | -PMA Service kontaktieren -Gerat
nicht behebbar einschicken
E.2 Interner Fehler,  |z.B. EMV - Stérung -Gerét kurzzeitig vom Netz trennen -
riicksetzbar MeR- u. Netzleitungen getrennt
fihren - Schiitze entstéren
E.4 Interner Fehler, | HW-Codierung stimmt |-PMA Service kontaktieren -Gerét
Optionsmodule | nicht mit der aktuell einschicken oder Optionsmodule
erkannten HW tiberpriifen
Konfiguration tiberein
FBF. |Fihlerbruch Filhler defekt INP1 /2 /3 Filhler austauschen,
123 | Eingang 1/2/3 | Verdrahtungsfehler | INP1/2 /3 AnschluR Gberpriifen
Sht. | Kurzschiug Fuhler defekt INP1 /2 /3 Filhler austauschen,
123 Eingang 1/2/3 Verdrahtungsfehler INP1 /2 /3 Anschlul tberpriifen
FOL. |Verpolung Verdrahtungfehler Verdrahtung INP1 / 3 vertauschen
13 |Eingang 1/3
HCA Heizstrom-Alarm | - Stromkreisunter- - Heizstromkreis dberpriifen
brechung , I <HC.A" |- gventuell Heizband ersetzen
od. I>HC.A (je
nach Konfigurierung)
- Heizband zerstért
55K |Heizstrom- - Stromfluss im Heiz-

- Heizstromkreis tberpriifen

9499-040-93818
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Bedienung

Kurzschluss

kreis bei Regler aus
- SSR defekt, verklebt

- eventuell Solid-State-Relais
ersetzen

LooP Regelkreis-Alarm | - Eingangssignal defekt | - Heiz- bzw. Kiihlstromkreis priifen
od. nicht korrekt - Fiihler berpriifen eventuell
angeschlossen ersetzen

- Ausgang nicht korrekt | - Regler und Schaltvorrichtung
angeschlossen {iberpriifen

AdA.H Adaptions-Alarm | siehe Error-Status siehe Error-Status Adaption Heizen

Heizen Adaption Heizen
Ada.C Adaptions-Alarm | siehe Error-Status siehe Error-Status Adaption Kiihlen
Kiihlen Adaption Kiihlen

Lim. | gespeicherter - eingestellter Grenz- | - ProzeR tiberpriifen

123 | Grenzwertalarm | wert 1/2/3 verletzt

Inf. 1| Zeitgrenzwert- |- eingestellte Betriebs- | - Anwendungsspezifisch

Meldung stunden erreicht
Inf.2 Schaltspielzahl- - eingestellte Schalt- | - Anwendungsspezifisch
Meldung (digitale | spielzahl erreicht
Ausgénge)
352 Error-Status (Selbstoptimierung)
nur Fehler A . H und AdA. C haben Error-Status 3 - 9
Err-Status | Beschreibung Verhalten
1 gespeicherter Fehler Ldschen des Eintrags nach Quittierung
2 anstehender Fehler nach Fehlerbeseitigung Wechsel zu Error-Status 1
3 falsche Wirkungsrichtung | Regler umkonfigurieren (invers/direkt)
4 keine Reaktion der eventuell Regelkreis nicht geschlossen: Fihler,
Regelgrike Anschliisse und Prozel§ iberpriifen
G tiefliegender Wendepunkt | ProzeR abkiihlen lassen und Adaption neu starten
= Sollwertiiberschreitungsge | eventuell Sollwert vergroRern (invers), verkleinern
fahr (Parameter ermittelt) | (direkt)
v StellgréRensprung zu klein | Prozef§ abkiihlen lassen und Adaption neu starten
2 Sollwertreserve zu klein Sollwert vergréRern (invers), verkleinern (direkt)
e Impulsversuch eventuell Regelkreis nicht geschlossen: Fiihler,
fehlgeschlagen Anschliisse und Prozel§ tberpriifen

9499-040-93818
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Bedienung

3.6 Regler Funktionsebene

Umschaltfunktionen iiber [F] Taste

Die Funktionsebene dient zur erweiterten Bedienung des Geréts. Hier kdnnen
Umschaltfunktionen wie Hand/Automatik, Sollwert/Sp.2/Sp.E ,... tiber die Bedienung am
Regler durchgefiihrt werden. Ihr Inhalt wird durch Konfiguration (LOGI )festgelegt:

Err Kein Ricksetzen der Errorliste ~ Fan Hand-Betrieb

Eteset Ricksetzen der Errorliste Bo. OFff Boostfunktion nicht aktiv

SF Interner Sollwert aktiv Bo.0On  Boostfunktion aktiv

SF.E  Externer Sollwert aktiv Fara. 1 Erster Parametersatz aktiv
SP.2 2 Sollwert aktiv Fara.2 7weiter Parametersatz aktiv

Y Interner Stellwert aktiv Loc Local-Betrieb Verstellung tiber
W2 Stellwert Y2 aktiv Front méglich

Yeext Externer Stellwert aktiv e Remote-Betrieb Verstellung tber
on Regler/Signalgerat und Limit Front nicht méglich

Tist eingeschaltet

OFF Regler/Signalgerat und Limit1

ist ausgeschaltet
Auta  Aytomatik-Betrieb

In der obigen Reihenfolge kann man mit der Taste (-] durch die Liste gehen. Mit den
Tasten wird der Wert verandert, mit (=] oder spatestens 2 Sekunden nach der
Verstellung wird der Wert iibernommen.

Mit [F] wird wieder in die normale Bedienung zuriickgeschaltet.
Beispiel (Umschalten von internem Sollwert auf SP.2)

E™Run SPx AH Vc [A E™\Run SPx AH VIc [A

9499-040-93818 Seite 14 von 88 KS 20-1



Bedienung

3.7 Selbstoptimierung

(automatische Adaption der Regelparameter)

Zur Ermittlung der fiir einen Prozess optimalen Parameter kann eine Selbstoptimierung
durchgefiihrt werden. Nach dem Start durch den Bediener fiihrt der Regler einen
Adaptionsversuch durch. Er errechnet dabei aus den Kennwerten der Regelstrecke die
Parameter fir ein schnelles, tiberschwingfreies Ausregeln auf den Sollwert.

Die folgenden Parameter werden bei der Selbstoptimierung optimiert:

Parametersatz 1:

Fbl Proportionalbereich 1 (Heizen) in phys. Einheiten [z.B. °C]

til | Nachstellzeit 1 (Heizen) in [s]r nur, wenn nicht auf OFF

tdl | vorhaltezeit 1 (Heizen) in [s] r nur, wenn nicht auf OFF

t1 | Minimale Periodendauer 1 (Heizen) in [s]
kann {iber BlueControl® fiir die Optimierung deaktiviert werden.

FbZ | Proportionalbereich 2 (Kiihlen) in phys. Einheiten [.B. °C]

12 | Nachstellzeit 2 (Kiihlen) in [s] r nur, wenn nicht auf OFF

t.d2 | Vorhaltezeit 2 (Kihlen) in [s] r nur, wenn nicht auf OFF

L2 | Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) in [s]
kann {ber BlueControl® fiir die Optimierung deaktiviert werden.

Parametersatz 2: entsprechend Parametersatz 1 (siehe Seite 23)

371 Vorbereitung der Selbstoptimierung

(]

Regelbereichsgrenzen auf den Einsatzbereich des Reglers einstellen. rrilE. L und
rhiE. H auf die Grenzen stellen, in denen spéter auch geregelt werden soll.
(Konfiguration — Regler — unterer- und oberer Regelbereich)

ConF — Chtr - rhnG. L oundrniE. H

Festlegen, welcher Parametersatz optimiert werden soll.
- Es wird der momentan wirksame Parametersatz optimiert
- den entsprechenden Parametersatz (1 oder 2) aktiv schalten

Festlegen, welche Parameter optimiert werden sollen (siehe Tabelle oben)

Auswahlen, auf welche Weise die Optimierung durchgefiihrt werden soll siehe Kapitel 3.7.3
- Sprungversuch beim Anfahren

- Impulsversuch beim Anfahren

- Optimieren am Sollwert

9499-040-93818
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Bedienung

372 Optimieren beim Anfahren oder am Sollwert

Es wird unterschieden zwischen Optimieren beim Anfahren und am Sollwert.

Da Regelparameter immer nur fiir einen begrenzten Bereich der Regelstrecke optimal sind,
kann je nach Erfordernissen zwischen verschiedenen Verfahren gewahlt werden. Wenn
sich die Regelstrecke im Anfahr-Bereich und direkt am Sollwert sehr unterschiedlich
verhalt, kénnen die Parametersatze 1 und 2 unterschiedlich optimiert werden. Es ist
mdglich, dass je nach Anlagenzustand zwischen den Parametersatzen umgeschaltet wird
(siehe Seite 23).

»  Optimieren beim Anfahren: (siehe Seite 17)

Das Optimieren beim Anfahren erfordert einen gewissen Abstand zwischen Istwert und
Sollwert. Durch diesen Abstand ist es dem Regler méglich, beim Ausregeln auf den
Sollwert die Regelstrecke zu beurteilen und somit die Regelparameter zu bestimmen.
Dies Verfahren optimiert den Regelkreis von den Startbedingungen hin zum Sollwert und
deckt damit einen groBen Bereich der Regelung ab.

Es empfiehlt sich zundchst die Optimierung “Sprungversuch beim Anfahren” mit

t.unE =0 zu wahlen. Sollte dies nicht zu einem erfolgreichem Abschluss fihren,
empfiehlt sich dann ein “Impulsversuch beim Anfahren”.

«  Optimieren am Sollwert: (siehe Seite 17)

Das Optimieren am Sollwert erfolgt, indem der Regler eine Storung an die Regelstrecke
ausgibt. Dies erfolgt durch eine kurzzeitige Anderung der StellgréRe. Der durch diesen
Impuls veranderte Istwert wird ausgewertet. Die erkannten Streckendaten werden in
Regelparameter umgerechnet und im Regler abgespeichert.

Dies Verfahren optimiert den Regelkreis direkt am Sollwert. Der Vorteil liegt in der kleinen
Regelabweichung wahrend der Optimierung.

373 Wahl des Verfahrens ( ConF /Chtr/AunE)

Kriterien, nach denen das Optimierungsverfahren ausgewahlt wird:

t.unE | Sprungversuch beim Impulsversuch Optimierung am Sollwert
Anfahren beim Anfahren
=@ ausreichende Sollwert- ausreichende Sollwert-
reserve vorhanden reserve nicht vorhanden
=1 ausreichende Sollwert- | ausreichende Sollwert-
reserve vorhanden reserve nicht vorhanden
= 2 |nur Sprungversuch beim
Anfahren gewiinscht

Ausreichende Sollwertreserve:
inverser Regler: Istwert ist(10% von thiGH - rriGL) unter dem Sollwert
direkter Regler: Istwert ist (10% von tkilGH - riEL ) tiber dem Sollwert
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Bedienung

374 Sprungversuch beim Anfahren
Bedingung: - LunE =0 und ausreichende Sollwertreserve vorhanden
oder -tunE =2
Der Regler gibt 0% StellgroRe bzw. . Lo aus und wartet bis der Prozess zur Ruhe
gekommen ist. (siehe Startbedingungen Kapitel 3.7.7)
Danach wird ein StellgroBensprung auf 100% bzw. . Hi ausgegeben.
Der Regler versucht aus der Reaktion der Strecke die optimalen Regelparameter zu

berechnen. Ist dies erfolgreich, werden diese optimierten Parameter iibernommen und
damit auf den Sollwert geregelt.

Beim 3-Punkt-Regler kommt der “Kiihlen - Vorgang” hinzu.

Nachdem der 1. Schritt wie beschrieben durchgefiihrt wurde, wird vom Sollwert aus eine
StellgréRe von -100% bzw. %'« Lo (100% Kiihlleistung) ausgegeben.

Nach erfolgreicher Ermittlung der “Kiihlen-Parameter” wird mit den optimierten Parametern
auf den Sollwert geregelt.

375 Impulsversuch beim Anfahren
Bedingung:- LariE = 1 und vorhandene ausreichende Sollwertreserve

Der Regler gibt 0% StellgroBe bzw. ' Lior aus und wartet bis der Prozess zur Ruhe
gekommen ist. (siehe Startbedingungen Kapitel 3.7.7)

Danach wird ein kurzer Impuls von 100% bzw. %'« Hi auf den Ausgang ausgegeben
(Y=100%) und wieder zuriickgenommen.

Der Regler versucht aus der Reaktion der Strecke die optimalen Regelparameter zu
berechnen. Ist dies erfolgreich, werden diese optimierten Parameter tibernommen und
damit auf den Sollwert geregelt.

Beim 3-Punkt-Regler kommt der “Kiihlen - Vorgang” hinzu.

Nachdem der 1. Schritt wie beschrieben abgeschlossen wurde, und auf den Sollwert
ausgeregelt ist, bleibt die “Heizen-StellgrdRe” erhalten und es wird zusatzlich ein
Kuhlimpuls (100% Kiihlleistung) ausgegeben. Nach erfolgreicher Ermittlung der “Kiihlen-
Parameter” wird mit den optimierten Parametern auf den Sollwert geregelt.

376 Optimierung am Sollwert
Bedingungen:
0 Esist beim Start der Selbstoptimierung keine ausreichende Sollwertreserve vorhanden
(siehe Seite 16)
0 tunE steht auf 0 oder 1
o Ist Strt =1 konfiguriert und erkennt der Regler eine Istwertschwingung von mehr als +
0,5% von (G« H - hiG. L), so erfolgt eine Voreinstellung der Regelparameter zur

Prozessberuhigung und der Regler fiihrt daraufhin eine Optimierung am Sollwert durch
(siehe Bild “Optimierung am Sollwert”).

o wenn der Sprungversuch beim Netz-Einschalten fehlgeschlagen ist

9499-040-93818 Seite 17 von 88 KS 20-1



Bedienung

0 bei aktiver Gradienten-Funktion ( PArA/ SETP/ r.SP= OFF) wird der Sollwertgradient vom
Istwert aus gestartet und es kommt somit zu keiner ausreichenden Sollwertreserve.

»  Ablauf der Optimierung am Sollwert;

Der Regler regelt mit seinen momentanen Parametern auf den Sollwert. Vom
ausgeregelten Zustand aus fiihrt der Regler einen Impulsversuch durch. Dieser Impuls
reduziert die StellgréRe um maximal 20% @, um dadurch einen leichten Unterschwinger
des Istwertes zu erzeugen. Die sich andernde Regelstrecke wird analysiert und die dadurch
berechneten Parameter werden im Regler eingetragen. Mit den optimierten Parametern
wird auf den Sollwert geregelt.

[¥pid] [weff]
105. .
o Sollwert
100,000+ ’"\ ; “:V, TAAV. 0N 45000
5000 Istwertwert
30.000 40000
85.000 L,
Stellgrolke
80.000
30.00
75.0004
70.0004
300.00
£5.000
60.0004
55.0004 250.00
50.0004
45.0004 200.00

Optimierung am Sollwert

Beim 3-Punkt-Regler kommt es je nach momentanem Zustand entweder zu einer
Optimierung fiir die “Heizen- “ oder “Kiihlen-Parameter”.
Wahrend der Regler sich in der "Heiz-Phase" befindet werden die "Heiz-Parameter”
ermittelt. Befindet sich der Regler in der "Kiihl-Phase" werden die "Kiihl-Parameter”
ermittelt.
@  Sollte im ausgeregelten Zustand die StellgroRe zu klein fir eine

Reduzierung sein, wird eine Anhebung von maximal 20% durchgeftihrt.
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»  Optimierung am Sollwert fiir Motorschrittregler

Da keine Stellungsriickmeldung vorhanden ist, berechnet sich der Regler intern die Position
des Stellglieds indem er einen Integrator mit der eingestellten Motorlaufzeit verstellt. Aus
diesem Grunde ist hier die genaue Vorgabe der Motorlaufzeit (tt), als Zeit zwischen den
Anschlagen, aullerordentlich wichtig.

Durch die Positionssimulation weiR der Regler ob er den Impuls nach oben oder nach unten
ausgeben muss. Nach dem Netzeinschalten steht die Positionssimulation auf 50%. Wenn
der Motor einmal am Stiick um die eingestellte Motorlaufzeit verstellt worden ist, erfolgt
der Abgleich, d.h. die Position stimmt mit der Simulation tberein:

Simulation  tatsdchliche Position

Abgleich  t.t.

Ein Abgleich erfolgt immer, wenn das Stellglied um die Motorlaufzeit tt am Stiick verstellt
wurde, unabhéngig ob im Hand- oder Automatik-Betrieb. Jede Unterbrechung der
Verstellung bricht den Abgleich ab. Wurde beim Starten der Selbstoptimierung noch kein
Abgleich gemacht, wird dieser automatisch durchgeftihrt, indem der Motor einmal
zugefahren wird.

Wenn innerhalb von 10 Stunden die Stellgrenzen nicht erreicht wurden, kann es zu einer
gréReren Abweichung zwischen Simulation und tatsachlicher Position gekommen sein.
Dann wiirde der Regler beim Starten der Optimierung erst einmal einen kleinen Abgleich
durchfiihren, d.h. das Stellglied einmal um 20% zufahren und anschlieRend um 20%
auffahren. Dann weil§ er, dass er auf alle Falle 20% Luft fiir den Versuch hat.
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377 Start der Adaption:

Der Bediener kann die Selbstoptimierung jederzeit starten. Dazu sind die Tasten [~] und

gleichzeitig zu driicken. In der 2. Zeile wird blinkend die aktive Adaption angezeigt

Ad: P IE. DerRegler gibt 0% StellgroRe aus, wartet, bis der ProzeR zur Ruhe gekommen

ist und beginnt die Adaption: Adz St.F

Der Adaptionsversuch selbst wird vom Regler gestartet, wenn folgende Voraussetzungen

erfiillt sind:

o Der Abstand Istwert <> Sollwert muss = 10% des Sollwertbereiches
(S5FP.Hi -5F.L0O)sein (beiinversem Betrieb: Istwert unterhalb Sollwert, bei
direktem Betrieb: Istwert oberhalb Sollwert). War die Adaption erfolgreich, erlischt die
Ad: == Anzeige und der Regler arbeitet mit den neu ermittelten Regelparametern
weiter.

»  Abbruch der Adaption durch den Bediener:

Der Bediener kann die Selbstoptimierung jederzeit abbrechen. Dazu sind die Tasten (=] und
gleichzeitig zu driicken. Der Regler arbeitet daraufhin im Automatik-Betrieb mit den
alten Parameterwerten weiter.

»  Abbruch der Adaption durch den Regler:
Wird wahrend der laufenden Adaption ein Fehler erkannt, liegen regeltechnische
Gegebenheiten vor, die eine erfolgreiche Adaption verhindern.
Der Regler hat in diesem Fall die Adaption abgebrochen. Er schaltet seine Ausgange ab
(Stellwert 0%), um Sollwertiiberschreitungen zu verhindern. Der Anwender hat 2
Méglichkeiten die fehlgeschlagene Adaption zu quittieren:
Gleichzeitiges Driicken der () und (A] Tasten:
Regler regelt mit den alten Parametern im Automatik-Betrieb weiter.
Der Adaptionsfehler muss in der Error-Liste quittiert werden.

Driicken der (=] Taste:
Anzeige der Error-Liste in der erweiterten Bedienebene. Nach Quittierung der
Fehlermeldung regelt der Regler im Automatik-Betrieb mit den alten Parametern weiter

Abbruchursachen: — siehe Seite 13 "Error-Status".

*  (Quittierung der fehlgeschlagenen Selbstoptimierung

Durch driicken der (=] Taste schaltet der Regler auf die Anzeige der StellgréRe (% ....) um.
Erneutes driicken der (=] -Taste lasst den Regler in die Errorliste der erweiterten
Bedienebene springen. Die Fehlermeldung kann quittiert werden, indem die Meldung mit
der [¥] - oder [A] -Taste auf 0 geschaltet wird.

Nach Quittierung der Fehlermeldung regelt der Regler im Automatik-Betrieb

mit den, vor dem Start der Selbstoptimierung giiltigen Parametern weiter.
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378 Beispiele fiir Selbstoptimierungsversuche
(Regler invers, Heizen bzw. Heizen/Kiihlen)

Start: Heizleistung eingeschaltet

Die Heizleistung Y wird ausgeschaltet (@). Ist
die Anderung des Istwertes X eine Minute
lang konstant (@), wird die Leistung 100%
eingeschaltet (€). Am Wendepunkt ist der }f —
Selbst- optimierungsversuch beendet, und der  gar s 1) © | Wendepunkt

Sollwert W wird mit den neuen Parametern

geregelt.

Start; Heizleistung abgeschaltet .

Der Regler wartet 1,5 Minuten (@). e

Die Heizleistung Y wird eingeschaltet (@). [ /

Am Wendepunkt ist der Selbstoptimierungs- 100% T
versuch beendet, und der Sollwert W wird mit Y N~—
den neuen Parametern geregelt. 0/°Stan_> o o < Wendepunkt
Optimierung am Sollwert A\ e

Der Regler regelt auf den Sollwert. Ist fiir eine

gewisse Zeitdauer die Regelabweichung Wi

konstant (@)(d.h. konstanter Abstand

zwischen Istwert und Sollwert), gibt der

Regler einen reduzierten StellgréBenimpuls 1509 e
(max 20%) aus (@). Hat der Regler aus dem oo

Verlauf des Istwertes seine Parameter sarts] O |© (4]

ermittelt (@), geht er mit den neuen

Parametern in den Regelbetrieb iiber (@).

Dreipunktregler Anfahrimpuls A\

Die Parameter fir Heizen und Kiihlen werden 3)

in einem Versuch ermittelt. Die Heizlgistung P 2«

wird eingeschaltet (@). Am Wendepunkt / v

werden die Heizen- Parameter Fb1, t.i1, /<_ Wende-

t.dl und t.1 ermittelt. Es wird auf den punkt .
Sollwert geregelt (@). Ist die +\1(Og§/; '
Regelabweichung konstant, gibt der Regler  -100%

einen Kihlen-StellgroBenimpuls aus (@). Hat ~ Sot—=1 @ 8 |0 (5]

der Regler aus dem Verlauf des Istwertes
seine Kiihlen-Parameter PbZ2, .12, t.d2
und t.2 ermittelt (@), geht er mit den neuen
Parametern in den Regelbetrieb tiber (@).
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A In der Phase 3 wird gleichzeitig geheizt und gekhlt!

3-Punkt-Schrittregler

Nach dem Start (@) fahrt der Regler das ‘)’("
Stellglied zu (@ Owut.. 2). Hat sich der \\ S
Istwert geniigend weit vom Sollwert entfernt
(3), so wird die Anderung des Istwertes t
wahrend 1 min. gemessen (@). Danach wird —
das Stellglied aufgefahren (@ Dat.. 1). Ist ‘
der Wendepunkt erreicht (@) oder sind ‘ R
geniigend Messungen durchgefiihrt, so \ \ | t
werden die Parameter ermittelt und
tibernommen.

38 Optimierungshilfe fiir manuelle Optimierung

Die Optimierungshilfe sollte bei Geraten benutzt werden, bei denen die Regelparameter
ohne Selbstoptimierung eingestellt werden sollen.

Dazu kann der zeitliche Verlauf der RegelgraRe x nach einer sprungartigen Anderung der
Stellgroe y herangezogen werden. Es ist in der Praxis oft nicht mdglich, die Sprungantwort
vollsténdig (0 auf 100%) aufzunehmen, da die RegelgroRe bestimmte Werte nicht
tiberschreiten darf.

Mit den Werten T, und x,,,, (Sprung von 0 auf 100 %) bzw. At und Ax (Teil der
Sprungantwaort) kann die maximale Anstiegsgeschwindigkeit v,,, errechnet werden.

y = StellgroRe
Stellbereich

0y y .
100% Tu = Verzugszeit (s)
Yh ’ Tg Ausgleichszeit (s)
0%— Xnax = Maximalwert der Regelstrecke
t X'max _ Ax

X

Ximax <— Tg ﬂ/ Vi = ? = E £ max.
Anstiegsgeschwindigkeit der RegelgréBeAus den

AX ermittelten Werten der Verzugszeit Tu , der maximalen
At Anstiegsgeschwindigkeit V., und dem Kennwert K
et kdnnen nach den Faustformeln die erforderlichen
—STuk— t Regelparameter bestimmt werden. Bei schwingendem

Einlauf auf den Sollwert ist Pb zu vergréRern.

—~<
=
1}

v

v
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Einstellhilfen
Kennwert [Regelvorgang Storung /Anfahrvorgang
groRer |starker gedampft langsameres Ausregeln [langsamere Energierticknahme
& kleiner |schwécher gedampft [schnelleres Ausregeln  |schnellere Energieriicknahme
groRer schwacher gedampft  [starkere Reaktion friihere Energierlicknahme
i kleiner [starker gedampft schwachere Reaktion  [spatere Energierlicknahme
lgroRer  (starker geddmpft langsameres Ausregeln [langsamere Energierlicknahme
‘ kleiner |schwécher gedampft [schnelleres Ausregeln  |schnellere Energieriicknahme

Faustformeln

K=Vmax * Tu Regelverhalten Fb [phys. Einheiten] [t.d [s] | i [s]
PID 1,7*K 2*Tu |2*Tu
Bei 2- und 3-Punkt- "
Reglern ist die PD 05"K Tu QFF
Schaltperiodendauer | PI 26*K OFF 6*Tu
auft.1<0,25* Tu P K OFF OFF
einzustellen.
3-Punkt-Schrittregler | 1,7 * K Tu 2*Tu

39

Zweiter PID Parametersatz

Die Kennlinie der Regelstrecke wird oft von verschiedenen Faktoren wie Istwert, StellgrolRe
und Materialunterschieden beeinflusst.

Um diesen unterschiedlichen Anforderungen gerecht zu werden, besteht die Méglichkeit im
Regler zwischen zwei Parametersatzen umzuschalten.
Die beiden Parametersitze FP'AKA und PAK. 2 sind fiir Heizen- und Kiihlenstrecken
vorhanden.

Die Umschaltung auf den zweiten Parametersatz erfolgt je nach Konfiguration( CaF /
LOGI/FPid. 2 ) tber die [E)-Taste, einen der digitalen Eingénge di1, di2, di3, oder die
Schnittstelle (OPTION).

®

In die Selbstoptimierung erfolgt immer mit dem aktiven Parametersatz, d.h. soll
der zweite Parametersatz optimiert werden, muss dieser auch aktiv sein.
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3.10 Grenzwertverarbeitung

Es kdnnen bis zu drei Grenzwerte konfiguriert werden und den einzelnen Ausgangen
zugeordnet werden. Im Prinzip kann jeder der Ausgénge OuT. 1. OuT. & zur
Grenzwert- bzw. Alarmsignalisierung verwendet werden. Werden mehrere Signale einem
Ausgang zugeordnet, so werden diese logisch ODER verkniipft. Jeder der 3 Grenzwerte
Lim.1 .. Lim.3 hat2 Schaltpunkte Hx (Max) und L (Min), die individuell
abgeschaltet werden konnen (Parameter = "0F F ). Die Schaltdifferenz H%'S . = und die
Verzogerung dEL . x jedes Grenzwertes ist einstellbar.

(@ Wirkungsweise bei absolutem Alarm
L.1=0FF

H

@ Wirkungsweise bei relativem Alarm
L.1=0FF

Vot v 1l Vbt v A
«— Hi—>;
S .
! 451 v- ;ﬁ-ﬁ- 4-|
H.1=0FF H.1=0FF

Arbeitsstrom: Darstellung der Beispiele (ConF / Out.. = / O.Act =@)
Ruhestrom:  Ausgangsrelais ist invertiert (ConF / Out..x / O.Act =1)

Die Alarm LED zeigt immer die Grenzwertverletzung an
(Schaltpunkt tiber-/unterschritten). Werden mehrere Alarme
verwendet, kann in der Bedienebene tiberpriift werden, welcher
Alarm momentan aktivist (=) ...~ Lim. 1 [=] ...Lim.3)

Die zu tiberwachende GréRe kann fiir jeden Alarm getrennt per Konfiguration

ausgewahlt werden.
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Es stehen die folgenden GroRen zur Verfiigung (ConF /Lim /Skc .= )

GroRe (SrC. %)  [Bemerkung IAlarmart
Istwert Absolutalarm
Regelabweichung xwilstwert - wirksamer Sollwert. Es wird der wirksame  [Relativalarm
Sollwert Weff verwendet. Das ist z.B. bei einer
Rampe der sich dndernde Sollwert, nicht der Ziel-
Sollwert.
Regelabweichung xw|Die Ausgabe des Alarmes wird nach dem Einschalten [Relativalarm

+ Unterdriickung
beim Anfahren od.
Sollwertanderung
mit Zeitlimit

bzw. einer Sollwertdnderung unterdriickt, bis der
Istwert das erste Mal in den Gutbereich gekommen
ist. Spatestens nach Ablauf der Zeit 10 x t.i 1 wird
der Alarm aktiv geschaltet. (1.1 1 = Nachstellzeit 1;
Parameter — Chit.t~) Sollte 1.1 1 abgeschaltet sein
(.11 =0FF), wird dies als oo gewertet d.h. es
kommt zu keiner Aktivierung des Alarmes bevor der
Gutbereich einmal erreicht wurde.

irksamer Sollwert
eff

Der wirksame Sollwert Weff, auf den geregelt wird.

Absolutalarm

StellgroBe y = Reglerausgang Absolutalarm
IAbweichung zu SP  |Istwert - interner Sollwert. Es wird der interne Relativalarm
intern Sollwert verwendet. Das ist z.B. bei einer Rampe der

Zielsollwert, nicht der sich dndernde effektive

Sollwert Weff.
Regelabweichung xw|Die Ausgabe des Alarmes wird nach dem Einschalten [Relativalarm

+ Unterdriickung
beim Anfahren od.
Sollwertanderung
ohne Zeitlimit

bzw. einer Sollwertdnderung unterdriickt, bis der
Istwert das erste Mal in den Gutbereich gekommen
ist.

®

Bei der Konfiguration der Alarme kann zwischen folgenden Funktionen gewahit
werden (ConF /Lim /Fric.x):

Funktion (Fhc . %)

Bemerkung

labgeschaltet

Keine Grenzwertliberwachung.

Messwert Messwertliberwachung. Wird der Grenzwert tiber-/unterschritten,
erfolgt eine Alarmmeldung. Diese wird automatisch zuriickgesetzt,
wenn der Messwert wieder im "Gut"-Bereich (einschlielich
Hysterese) ist.

Messwert + Messwertliberwachung + Speicherung des Alarmzustands. Wird der

Speicher Grenzwert (iber-/unterschritten, erfolgt eine Alarmmeldung. Ein

ird.

gespeicherter Grenzwert bleibt erhalten, bis er manuell zurlickgesetzt
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4.  Konfigurier-Ebene

41  Konfigurations-Ubersicht

‘EnnF Konfigurier-Ebene

[=1
g =
& 2
b = 8 5
T | I 5| =
= (=) = o~ fired — []
= | El2 |2 |E || alslelel & | B
S ] o () < c c c s = © =
m =2 @ =] =) E ] @ S|l 8| 8|5 @ o=
[ 1<) = £ 2 (= ol o 2| S 8 B=cr
0| & g% | =8| 2|2 |2|2/ 2|2 2|8
2 & . o & < < || < |<|<| & S
[ a - - — [t B | | U [ ND - L2 4+
-+~ [u] [/ o = -+ - [P R I m Lo (O] A
= i = = - > = S| | 3|3 [n) +3 = =
[ o = = | [u] (] S|l | a0 | Do | Ll T
EF.Fn [L.bAS BtYF [[.Fhc Fnc.1l P.tYFP |0.Act L_r bAud
b, t1 E.Lin FtYP [Brc.l P.Act M.l EF.2  Pddr
N| N | — | ~
-Fhc Core Fhc.2 M.1 .2 2 2| 2 2EF.E Prt¥
© © © @
An Sre.2 V.2 Limd | B| & | | SN.2  HELY
-Hct Frc.3 Lim.1 Lim.2 i § i § 4. E Unit
55| 5|5
AIL Bre.3 Lim.2 Lima3 | 5| &5 | & | &5 PAN =
niE. L HC.AL |Lim.3 LP.AL C.oFF |Led
niE. H LF.AL |LP.AL HC.AL Err.r C.dEl
EF2C HC.AL HC.SC boos
aCL HC.SC [TimE Fid.2
unE TimE |[t.End F.run
Etrt t.End P.End F.oFF
F.End FRi.1 Hdi.Fn
FRi.1 FRi.Z2
FRi.Z2 Pr&.1
Fr&.l Pr&2
Fr5z Pr&3
Fr&Z Pr&d
Fr&4 [CALL
CALL
OuT. 8
Out. 1
0.5rc
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Einstellung:
Um in die Konfigurationsebene zu gelangen muss die (=]- Taste fiir 3 Sekunden
gedriickt werden und anschlieRend mit der (¥]- Taste der CariF -Meniipunkt

ausgewahlt und mit (=]- Taste besttigt werden.

SRl 3 Sek. =lal=| ot

Bei aktivierter Passwortfunktion erfolgt eine PASS - Abfrage.

Die Konfigurationwerte kdnnen mit den - Tasten eingestellt werden. Durch

betatigen der (=] Taste wird der Wert Gbernommen und es folgt der Ubergang zum
nachsten Konfigurationswert.
Nach dem letzten Konfigurationswert einer Gruppe erscheint diakiE in der Anzeige
und es erfolgt ein automatischer Ubergang zur nachsten Gruppe.

@
@

Der Riicksprung an den Anfang einer Gruppe erfolgt durch Driicken der
- Taste fiir 3 Sekunden.

Mit dem Mentiipunkt =41 t. kann die Konfiguration abgebrochen werden.

4.2 Konfiguration

Chtr
Name |Wertebereich Beschreibung Default
SP.Fnh Grundkonfiguration der Sollwertverarbeitung 0
0 Festwertregler umschaltbar auf externen Sollwert
(> LOGI/SP.E)
1 Programmregler
2 Timermodus 1
3 Timermodus 2
4 Timermodus 3
5 Timermodus 4
6 Timermodus 5
7 Timermodus 6
10 Festwertregler mit Anfahrschaltung (siehe Seite 71)
11 Festwert-/ SP.E-/ SP.2 -Regler mit Anfahrschaltung (siehe Seite 71)
b.ti | 0...9999 [Timer Toleranzband 5
C.Fnhc Regelverhalten (Algorithmus) 1
0 Ein/Aus-Regler bzw. Signalgerat mit einem Ausgang
1 PID-Regler (2-Punkt und stetig)
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IA /Y/Aus bzw. 2-Punktregler mit Teil-/Volllastumschaltung

2 x PID (3-Punkt und stetig)

Motorschrittregler

mAn

Handverstellung zugelassen

nein

ia (siehe auch LOGI /mAmN)

C.Act

\Wirkungsrichtung des Reglers

Invers, z.B. HeizenBei abfallendem Istwert wird die StellgroRe
erhoht, bei steigendem Istwert wird die StellgroRRe verringert.

Direkt, z.B. KiihlenBei steigendem Istwert wird die StellgréRe

erhoht, bei abfallendem Istwert wird die StellgroRe verringert.

FARIL

\Verhalten bei Fiihlerbruch

Reglerausgdnge abgeschaltet

y=Y2

y = mittlerer Stellgrad. Bei Ausfall des Messsignales wird der
Mittelwert der zuletzt ausgegebenen StellgrolRe
beibehalten.Der max. zuldssige Stellgrad kann mit dem
Parameter '« H eingestellt werden. Die mittlere StellgroRe
wird in Absténden von 1 min. gemessen, wenn die
Regelabweichung kleiner als der Parameter L. %' ist.

y = mittlerer Stellgrad, manuelle Verstellung moglichBei
Ausfall des Messsignales wird der Mittelwert der zuletzt
lausgegebenen StellgrolRe beibehalten.Der max. zuldssige

Stellgrad kann mit dem Parameter . H eingestellt werden.

Die mittlere StellgréRe wird in Abstanden von 1 min.
gemessen, wenn die Regelabweichung kleiner als der
Parameter L. " ist.

FhE. L

-1999...9999

X0 (untere Regelbereichsgrenze)
gibt den kleinsten Wert an, der als Istwert zu erwarten ist.

-100

rhG. H

-1999...9999

X100 (obere Regelbereichsgrenze)
gibt den groiten Wert an, der als Istwert zu erwarten ist.

1200

SFP2C

Bei Umschaltung auf SP.2 wird ohne Kiihlung geregelt

Standard (Kiihlen bei allen Sollwerten zuldssig)

—

Bei aktivem SP.2 erfolgt keine Kiihlung

Y CL

Schaltkennlinie fiir 2-Punkt und 3-Punktregler

Standard (siehe Seite 42)

Wasserkiihlung linear (siehe Seite 43)

asserkiihlung nicht-linear (siehe Seite 44)

w (N [— o

Mit konstanter Periode (siehe Seite 45)

t.unE

Selbstoptimierung beim Anfahren
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Beim Anfahren mit Sprung-Versuch, am Sollwert Impulsversuch

Beim Anfahren und am Sollwert Impuls - Versuch. Einstellung
fir schnelle Regelstrecken, z.B. Heisskanéle.

Immer Sprungversuch beim Anfahren

Sttt

Start der Selbstoptimierung

Nur manuelles Starten der Selbstoptimierung tiber die Front
oder Schnittstelle

Manuelle oder automatische Selbstoptimierung bei
Netzeinschalten bzw. wenn Schwingung erkannt wird.

Act.&

Optimierung von T1, T2 (nur mit BlueControl® sichtbar!)

IAutomatische Optimierung

Keine Optimierung

Prosa

Name

Wertebereich [Beschreibung

Default

.. bAS

Zeitbasis

0

Stunden:Minuten

Minuten:Sekunden

InP.1

Name

Wertebereich [Beschreibung

Default

. LYF

Sensortyp

1

Thermoelement Typ L (-100...900°C) , Fe-CuNi DIN

Thermoelement Typ J (-100...1200°C) , Fe-CuNi

Thermoelement Typ K (-100...1350°C), NiCr-Ni

Thermoelement Typ N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil

Thermoelement Typ S (0...1760°C), PtRh-Pt10%

Thermoelement Typ R (0...1760°C), PtRh-Pt13%

Thermoelement Typ T (-200...400°C), Cu-NiCu

Thermoelement Typ C (0...2315°C), W5%Re-W26%Re

@0 |IN o oW N - o

Thermoelement Typ D (0...2315°C), W3%Re-W25%Re

w

Thermoelement Typ E (-100...1000°C), NiCr-CuNi

—
o

Thermoelement Typ B (0/100...1820°C), PtRh-Pt6%

—
oo

Thermoelement Sonder

N
o

Pt100 (-200.0 ... 100,0 °C)
(-200,0 ... 150,0°C bei reduziertem Leitungswiderstand
Messwiderstand + Leitungswiderstand <160Q)

21

Pt100 (-200.0 ... 850,0 °C)
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22 Pt1000 (-200.0...850.0 °C)
23 Spezial 0...4500 Ohm (voreingestellt als KTY11-6)
30 0..20mA / 4..20mA Eine Skalierung muss vorgenommen
werden. (siehe Kapitel 6 Seite 57)
40 0...10V / 2...10V Eine Skalierung muss vorgenommen
werden. (siehe Kapitel 6 Seite 57)
S.Lin Linearisierung (nur bei S.tYP = 23 (KTY 11-6), 0
30 (0..20mA) und 40 (0..10V) einstellbar) ( siche Seite 74)
0 Keine
1 Sonderlinearisierung. Erstellen der Linearisierungstabelle
mit BlueControl® (Engineering-Tool) méglich. Voreingestellt
ist die Kennlinie fiir KTY 11-6 Temperatursensoren.
Cort Messwertkorrektur / Skalierung 0
0 Ohne Skalierung
1 Offset-Korrektur (in CAL- Ebene) (siehe Seite 58 ff)
2 2-Punkt-Korrektur (in CAL- Ebene) (siehe Seite 58 ff)
3 Skalierung (in PArA - Ebene) (siehe Seite 57)
FHI1 Forcing INP1_(nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Kein Forcing
1 Forcing tiber Schnittstelle
InP.2
Name Wertebereich [Beschreibung Default
I.Fnc Funktionsauswahl von INP2 1
0 keine Funktion (nachfolgende InP.2 - Daten werden
iibersprungen)
1 Heizstrom-Eingang
2 Externer Sollwert SP.E (Umschaltung ® LOGI/SP.E)
5 orgabe externer Stellwert Y.E (Umschaltung -> LOGI/ Y.E)
5. LYP Sensortyp 31
30 0...20mA / 4...20mA Eine Skalierung muss vorgenommen
werden. (siehe Kapitel 6 Seite 57)
31 0...30mA Wechselstrom Eine Skalierung muss vorgenommen
werden. (siehe Kapitel 6 Seite 57)
FHIZ Forcing INP2 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Kein Forcing
1 Forcing tiber Schnittstelle
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Lim
Name Wertebereich [Beschreibung Default
Fric. 1 Funktion des Grenzwertes 1/2/3 1
Frc.2 0 abgeschaltet
Fhe.3 1 Messwertiiberwachung
2 Messwertliberwachung + Speicherung des Alarmzustands.
Ein gespeicherter Grenzwert kann (iber die Error Liste oder
einen digitalen Eingang bzw. die (F]-Taste zuriickgesetzt
erden (— LOGI/Ert. )
S 1 Quelle fiir Grenzwert 1/2/3 1
S 2 0 Istwert = Absolutalarm
Bre. 3 1 Regelabweichung Xw (Istwert - Sollwert) = Relativalarm
2 Regelabweichung Xw (=Relativalarm) mit Unterdriickung
beim Anfahren und bei Sollwerténderung
6 irksamer Sollwert Weff
7 StellgréRe y (Reglerausgang)
8 Regelabweichung xw (Istwert - internem Sollwert) =
Relativalarm zum internen Sollwert
" Regelabweichung Xw (=Relativalarm) mit Unterdriickung
beim Anfahren od. Sollwertédnderung ohne Zeitlimit.
HC. AL /Alarm der Heizstrom-Funktion (INP2) 0
0 abgeschaltet
1 Uberlast- und Kurzschlusstiberwachung
2 Unterbrechungs- und Kurzschlussiiberwachung
LF.AL Uberwachung auf Regelkreis-Unterbrechung bei Heizen 0
0 kein LOOP Alarm
1 LOOP Alarm aktiv. Eine Unterbrechung des Regelkreises
ird erkannt, wenn bei Y=100% nach Ablauf von 2 x ti1
keine entsprechende Reaktion des Istwertes erfolgt.
Bei ti1=0FF ist der LOOP Alarm inaktiv.
Howr OFF..999999 [Betriebsstunden (nur mit BlueControl® sichtbar!) OFF
Swit OFF..999999 |Schaltspielzahl (nur mit BlueControl® sichtbar!) OFF
Out.1
Name Wertebereich [Beschreibung Default
0. tYF Signaltyp OUT1 0
0 Relais / Logik (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
1 0 ... 20 mA stetig (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
2 4 ... 20 mA stetig (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
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0...10V stetig (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
2...10V stetig (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
Transmitterspeisung (nur sichtbar wenn keine OPTION)
0. Act. Wirkungsrichtung von Ausgang OUT1 (nur bei 0.TYP=0 0
sichtbar)
Direkt / Arbeitsstromprinzip
Invers / Ruhestromprinzip
el Reglerausgang Y1 (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 1
2 nicht aktiv
aktiv
Lim.1 Meldung Grenzwert 1 (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
Lim. 2 nicht aktiv
Lim.3 )
aktiv
LF.AL Meldung Unterbrechungsalarm (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
nicht aktiv
aktiv
HC. AL Meldung Heizstromalarm (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
nicht aktiv
aktiv
HC.5C Meldung Solid State Relay (SSR) Kurzschluss (nur bei 0
0.TYP=0 sichtbar)
nicht aktiv
aktiv
t.imE Timer l4uft (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
nicht aktiv
aktiv
t.. Erdd Timer Ende (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
nicht aktiv
aktiv
F.End Meldung Programm Ende (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
nicht aktiv
aktiv
FRi.1 Meldung INP1(INP2)-Fehler (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
FRi.Z nicht aktiv
aktiv
FrG. 1 Steuerspur 1 bis 4 (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
Fr&. 2 nicht aktiv
FrG.3 kv
FriG.4
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CALL Bedienerruf (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 0
0 nicht aktiv
1 aktiv
Dut.. B8 | -1999..9999 (Skalierung des Analogausgangs fiir 0% (0/4mA bzw. 0/2V, 0
nur bei 0.TYP=1..5 sichtbar)
Dut.. 1 | -1999..9999 (Skalierung des Analogausgangs fiir 100% (20mA bzw. 10V, | 100
nur bei 0.TYP=1..5 sichtbar)
0.5 Signalquelle fiir Analogausgang OUT1, OUT3 und OUTS 1
nur bei 0.TYP=1..5 sichtbar)
0 nicht aktiv
1 Reglerausgang y1 (stetig)
2 Reglerausgang y2 (stetig)
3 Istwert
4 wirksamer Sollwert Weff
5 Regelabweichung xw (Istwert - Sollwert)
6 Keine Funktion
it Forcing OUT1 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Kein Forcing
1 Forcing tiber Schnittstelle
Out.. 3  Konfigurier-Parameter Out.3 wie Out.1 bis auf die folgenden Default Werte:
O.Act =1 Lim.1=1und Fai.1 =1, alleanderen auf 0!
Out..S  Konfigurier-Parameter Out.5 wie Out.1 bis auf die folgenden Default Werte:
Alle Werte auf 0!
Out..2/4/6
Name Wertebereich Beschreibung Default
0. Act Wirkungsrichtung von Ausgang OUT2 1
0 Direkt / Arbeitsstromprinzip
1 Invers / Ruhestromprinzip
.1 Reglerausgang Y1/Y2 Y1=0
2 0 hicht aktiv Y2=1
1 laktiv
Lim.l Meldung Grenzwert 1/2 /3 1
Lirm.2 0 hicht aktiv
Lim. 35 1 laktiv
LF.AL Meldung Unterbrechungsalarm 0
0 nicht aktiv
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1 laktiv
HC. AL Meldung Heizstromalarm 0
0 nicht aktiv
1 laktiv
HC.5C Meldung Solid State Relay (SSR) Kurzschluss 0
0 nicht aktiv
1 laktiv
timE Timer l&uft 0
0 nicht aktiv
1 laktiv
t. End Timer Ende 0
0 nicht aktiv
1 laktiv
F.End Meldung Programm Ende 0
0 nicht aktiv
1 laktiv
FRi.1 Meldung INP1(INP2)-Fehler 1
FRi.Z 0 hicht aktiv
1 laktiv
FrG.1 Steuerspur 1 bis 4 0
Pr&. 2 0 hicht aktiv
Pra.3 1 laktiv
FriG. 4
CALL Bedienerruf 0
0 nicht aktiv
1 laktiv
F Ot Forcing OUT3 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Kein Forcing
1 Forcing tiber Schnittstelle
Out.. 4  Konfigurier-Parameter Out.4 und Out.6 wie Out.1 bis auf: Default
Out.&6 vY.1 -8 Y.2=a8
Wirkungsrichtung und Verwendung der Ausgénge Out.. 1 bis Out.&:
@ Wird mehr als ein Signal als Quelle aktiv gewahlt, erfolgt eine ODER- Verkniipfung
der Signale z.B. als Sammelalarm.
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LOGI
Name  Wertebereich [Beschreibung Default
Lt Local / Remote Umschaltung (Remote: Verstellung von allen 0
\Werten iber Front ist blockiert)
0 keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)
1 immer aktiv
2 DI1 schaltet
3 DI2 schaltet
4 DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)
5 DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)
6 -Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)
7 Limit 1 schaltet
8 Limit 2 schaltet
9 Limit 3 schaltet
S Umschaltung auf zweiten Sollwert SP.2 0
0 keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)
2 DI1 schaltet
3 DI2 schaltet
4 DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)
5 DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)
6 -Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)
7 Limit 1 schaltet
8 Limit 2 schaltet
9 Limit 3 schaltet
~F.E Umschaltung auf externen Sollwert SP.E 0
0 keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)
1 immer aktiv
2 DI1 schaltet
3 DI2 schaltet
4 DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)
5 DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)
6 -Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)
7 Limit 1 schaltet
8 Limit 2 schaltet
9 Limit 3 schaltet
M2 Y/Y2 Umschaltung 0
0 keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)
1 immer aktiv
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DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O |0 |N o |o | [w (N

Limit 3 schaltet

=HE

YE Umschaltung

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

immer aktiv

DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O (o (Voo |w|IN|— o

Limit 3 schaltet

AN

/Automatik/Hand Umschaltung

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

immer aktiv

DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O (o [(N | |o |~ W N (- (o

Limit 3 schaltet

C.oFF

Ausschalten des Reglers

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

~N oo w N o

Limit 1 schaltet
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Limit 2 schaltet

w (oo

Limit 3 schaltet

Ert.

Riicksetzen aller gespeicherten Eintrdge der Errorliste

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O |0 (N |o |~ | w (N (o

Limit 3 schaltet

booS

Boostfunktion: Sollwert wird um den Wert SP.bo fiir die Zeit
t.bo erhdht.

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O (o [N | |o |~ |w N (o

Limit 3 schaltet

Fid.2

Parameter-Umschaltung (Pb, ti, td)

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O |0 |N | |o |~ (w (N o

Limit 3 schaltet

F.run

Programmgeber-Run/Stop (siehe Seite )

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet

B lw N o

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)
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DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O |0 [N | o1

Limit 3 schaltet

F.oFF

Programmgeber aus

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist mdglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet

DI3 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

DI4 schaltet (nur bei entsprechender Option sichtbar)

-Taste schaltet (siehe auch Kapitel 3.6 Seite 14)

Limit 1 schaltet

Limit 2 schaltet

O (o (v |jo | w N |o

Limit 3 schaltet

di.Fn

Funktion der digitalen Eingénge (gilt fiir alle Eingénge)

direkt

invers

Tasterfunktion

oIl
FoIz2
FOI3
foId

Forcing di1/di2/di3 (nur mit BlueControl® sichtbar!)

Kein Forcing

Forcing tiber Schnittstelle

othr

Name

\Wertebereich

Beschreibung

Default

bAu

Baudrate der Schnittstelle (nur bei OPTION sichtbar)

2

2400 Baud

4800 Baud

9600 Baud

w (N [— o

19200 Baud

Al

1..247

IAdresse auf der Schnittstelle (nur bei OPTION sichtbar)

Prtb

Parit4t der Daten auf der Schnittstelle (nur bei OPTION
sichtbar)

kein Parity (2 Stopbits)

gerade Parity

ungerade Parity

kein Parity (1 Stopbits)

dELY

IAntwortverzégerung [ms] (nur bei OPTION sichtbar)
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Uit

Einheit

ohne Einheit

°C

F

dF

Dezimalpunkt (max. Nachkommastellen)

keine Dezimalstelle

1 Dezimalstelle

2 Dezimalstellen

3 Dezimalstellen

C.dE1

Modem delay [ms]Zusétzliche Verzogerungszeit bevor die
empfangene Nachricht im Modbus ausgewertet wird. Diese
Zeit wird bendtigt, wenn bei der Modemiibertragung
Nachrichten nicht kontinuierlich transferiert werden.

FrE=

Umschaltung 50/60 Hz (nur mit BlueControl® sichtbar!)

Netzfrequenz 50 Hz

Netzfrequenz 60 Hz

MASt.

Modbus Master / Slave (nur mit BlueControl® sichtbar!)

Nein

Ja

Cuacl

0...240

Masterzyklus (sek.) (nur mit BlueControl® sichtbar!)

120

Acr-&

-32768 ...
32767

Zieladresse (nur mit BlueControl® sichtbar!)

1100

Acr-LI

-32768 ...
32767

Quellenadresse (nur mit BlueControl® sichtbar!)

1100

Humkb

0..100

IAnzahl der Daten (nur mit BlueControl® sichtbar!)

ICof

Blockierung Regler aus (nur mit BlueControl® sichtbar!)

Freigegeben

Blockiert

IAd=a

Blockierung Selbstoptimierung (nur mit BlueControl®
sichtbar!)

Freigegeben

Blockiert

IE=o

Blockierung erweiterte Bedienebene (nur mit BlueControl®
sichtbar!)

Freigegeben

Blockiert

ILat

Unterdriickung Fehlerspeicher {nur mit BlueControl® sichtbar!)

Nein

Ja
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FTmF Zugriff temporére Programmanderung (nur mit BlueControl® 0
sichtbar!)
0 Nein
1 Ja
FFPre Zugriff Preset auf Ende und Reset (nur mit BlueControl® 0
sichtbar!)
0 Nein
1 Ja
FRun Zugriff Run / Stop (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Nein
1 Ja
FSuwi Zugriff Umschaltung Regler (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Nein
1 Ja
FCom Zugriff allgemein Programm Parameter (b.lo nur mit 0
BlueControl® sichtbar!)
0 Nein
1 Ja
FPas= | OFF..9999 [Passwort (nur mit BlueControl® sichtbar!) OFF
IPar Blockierung Parameterebene (nur mit BlugControl® sichtbar!) | 1
0 Freigegeben
1 Blockiert
ICht Blockierung Konfigurationsebene (nur mit BlugControl® 1
sichtbar!)
0 Freigegeben
1 Blockiert
ICal Blockierung Kalibrierebene (nur mit BlueControl® sichtbar!) 1
0 Freigegeben
1 Blockiert
F.Coff Abschaltverhalten (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 PID - Regelfunktion aus
1 Alle Funktionen aus
L2.Err Fehleranzeige in Display 2 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 keine Reaktion auf Fehler
1 blinkende Fehleranzeige
PLiz3 /Anzeige 3 Programmgeber-Bedienebene (nur mit BlueControl®| 0
sichtbar!)
0 Segm.-Nr., Segm.-Typ, Progr.-Restzeit
1 Segm.-Nr., Segm.-Typ, Segm.-Restzeit
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Segm.-Nr., Segm.-Typ, Nettozeit

Progr.-Nr., Segm.-Typ, Progr.-Restzeit

Progr.-Nr., Segm.-Typ, Segm.-Restzeit

gl BN

Progr.-Nr., Segm.-Typ, Nettozeit

@ Riicksetzen der Regler-Konfiguration auf Werkseinstellung (Default)
—  Kapitel 13.1 (Seite 86)

BlueControl® - Engineering-Tool filr die BluePort® Regler-Serie

Um die Konfiguration und Parametrierung des KS20-1 zu erleichtern, steht ein
Engineering-Tool mit abgestuften Funktionalitdten zur Verfiigung (siehe
Datenblatt: Zusatzgerate mit Bestellangaben).

n% Neben der Konfigurierung und Parametrierung dient BlueControl® zur
Datenerfassung und bietet Archivierungs- und Druckfunktionen. BlueControl®
wird mit PC (Windows XP / Vista / Windows7/ Windows8) und einem PC-
Adapter tber die Engineering-Schnittstelle mit dem KS20-1 verbunden.
Beschreibung: siehe Kapitel 11: BlueControl® (Seite Fehler! Textmarke nicht
definiert. ).
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4.3 Sollwertverarbeitung

Im nachfolgenden Bild ist die Struktur der Sollwertverarbeitung dargestellt:

Xeff

intern.
Sollwert

. v

mer 10. ° SPLla

externer 1

Begrenzung :
Sollwert 5P.E effektiver
NP2 T ® ﬁ Sollwert
0/4..20 mA  Anfahrschaltung

2.Sollwert 5F.2 7 0-LED

Rampe

Index: Die Rampe startet beim Istwert
ten Umschali

bei folg g

@ : int/ext-Sollwert-Umschaltung .
® : Konfiguration 5P.F n - int / ext-Sollwert-Umschaltung

®:5P /5P.2 - Umschaltung -3F /5.2 -Umschaltung
- Hand-/ Automatik-Umschaltung

- bei Netzeinschalten

431 Sollwertgradient / Rampe
Um zu verhindern, dass es zu sprunghaften Anderungeg des Sollwertes kommt, kann der
Parameter — Sollwert — 1« SF auf eine maximale Anderungsgeschwindigkeit
eingestellt werden. Dieser Gradient wirkt in positiver und negativer Richtung.
Steht der Parameter i+« SF', wie in der Werkseinstellung, auf OFF, ist der Gradient
abgeschaltet und die Anderungen am Sollwert werden direkt ausgefiihrt (Parameter: siehe
Seite 55);

432 Schaltverhalten

Uber den Konfigurationsparameter CYCL (CanF/ Chtr/CYCL) kann die
Berechnung der Einschalt-/Pausenzeit bei 2-Punkt- und 3-Punkt-Reglern angepasst werden.
Hierzu stehen bis zu 4 Verfahren zur Verfligung.

433 Standard (CwC1=8)

Die eingestellten Periodendauern t.1 und 1.2 gelten fiir 50% bzw. -50% StellgroRe. Bei
sehr kleinen bzw. sehr groRRen Stellwerten wird die effektive Periodendauer so weit
verlangert, dass es nicht zu unsinnig kurzen Ein- und Aus- Impulsen kommt.
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Die kiirzesten Impulse ergeben sich aus % x t.1 bzw. ¥ x t.2. Die Kennlinie wird auch
als “Badewannenkurve” bezeichnet.

T/T,

6,0

5,0
/
540 4 x k!
c
EA /
2 30 +—\ /—3 x k!
&
£ 20 2 x kt
L]
[ \\ // .

1,0 ko

0,0

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95
Stellgrad Y [%]

Einzustellende Parameter: t.1 : Minimale Periodendauer 1 (Heizen) [s]
(PArA/Chtr) t2: Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) [s]

434 Schaltverhalten linear (CaCl= 1)

Fiir den Heizenbereich (%1 ) wird das Standardverfahren (siehe Kapitel 4.3.3) verwendet.
Fiir den Kiihlenbereich () wird ein spezieller Algorithmus fiir das Kiihlen mit Wasser
verwendet.

Generell wird die Kiihlung erst ab einer einstellbaren Isttemperatur (E « HZ20) freigegeben,
da bei niedrigeren Temperaturen keine Verdampfung mit der damit verbundenen
Kihlwirkung erfolgen kann.

Schaden an der Anlage werden dadurch vermieden. Die Impulslange Kiihlen wird mit dem
Parameter t.. @t eingestellt und ist fiir alle Stellwerte fest. Die “Aus-Zeit” wird je nach
Stellwert variiert.

Uber den Parameter +.. of ¥ kann die minimale “Aus-Zeit" festgelegt werden. Soll ein
kiirzerer Aus-Impuls ausgegeben werden, wird dieser unterdriickt, d.h. der maximale
effektive Kiihlenstellwert ergibt sich aus t.. or/( .. o+t of £) x 100%.

Einzustellende Parameter: E . HZ0: Minimale Temperatur fiir Wasserkiihlen
(PArA /Chtr) t..on:  Impulsdauer Wasserkiihlen
t.. of f': Minimale Pause Wasserkiihlen
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435

Schaltverhalten nicht-linear (CwC1=2)

Bei diesem Verfahren wird besonders berticksichtigt, dass die Starke des Kiihleneingriffs in
der Regel sehr viel starker ist als der

[} e
can caarr

Heizeneingriff und dies beim S e

Ubergang von Heizen nach Kiihlen zu % }Z Z

ungiinstigen Verhalten fiihren kann. !
X X X R KRR
N N~ o N ONOO
Q o R @ QERE

Die Kiihlkurve sorgt dafir, dass der
Eingriff bei 0 bis -70% StellgréRe sehr schwach ist. Dariiber hinaus steigt die StellgroRe
sehr schnell auf die maximal magliche Kiihlleistung an. Mit dem Parameter F .« H20 kann
die Krimmung dieser Kennlinie verandert werden.

Fiir den Heizen- bereich wird ebenfalls das Standardverfahren (siehe Kapitel 4.3.3)
verwendet. Die Freigabe der Kiihlung erfolgt ebenfalls in Abhéngigkeit der Isttemperatur.

Parameter:
ton =0.4sek
LoFF =0.2 sek

2
°
240
3
(2] = Wasserkiihlen nichtlinear, FX&0=1
2. Wasserkiihlen nichtlinear, FH20=2
:a‘: Wasserkiihlen nichtlinear, FH280=0,5
kS == \Nasserkiihlen linear
w
20
10
0
-100 -95 -90 -85 -80 -75 -70 -65 -60 -55 -50 -45 -40 -35 -30 -25 -20 -15 -10 -5
StellgroRe [%]
Einzustellende Parameter: E.HZ0z Minimale Temperatur fiir Wasserkiihlen
(PArA /Chtr) t..ons Impulsdauer Wasserkiihlen
t..of f: Minimale Pause Wasserkiihlen
F.Hz20: Anpassung der (unlinearen) Kennlinie

Wasserkihlen
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436 Heizen und Kiihlen mit konstanter Periode (C9Cl= 3)
Die eingestellten Periodendauern t.1 LP
und t.2 werden im gesamten K

Ausgangsbereich eingehalten. Damit

sich keine unsinnig kurzen Impulse

ergeben, wird mit dem Parameter t.F 50% 30% 20% 10%

die kiirzeste Impulsdauer eingestellt. .

Bei kleinen Stellwerten die einen e

Impuls kiirzer als der in t.F k2

eingestellte Wert erfordern, wifd dieser ’_\_J |_
unterdriickt. Der Regler merkt sich aber TR 0%

den Impuls und summiert weitere

Impulse so lange auf, bis ein Impuls der Dauer tp herausgegeben werden kann.

Einzustellende Parameter: t.1 : Minimale Periodendauer 1 (Heizen) [s]

(FArA/Chtr) t2:

te: Mindest Impulslange [s]

Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) [s]
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4.4 Konfigurier-Beispiele

441 Ein-Aus-Regler / Signalgerat (invers)

InL.1 5P.LO SF SP.Hi InH. 1
InP. 1-© —X — T
100%
Ot xO» —HYS. Lok HYS,
0% |

ConF-Chtr: 5SP.Fn =0 Festwert- / Folgeregler

C.Frc =0 Signalgerat mit einem Ausgang

C.Act = Wirkungsrichtung invers (Z.B. Heizen-Anwendungen)
ConF«0ut.1: O0.Act = Wirkungsrichtung Out.1 direkt

Wal =1 Regelausgang Y1 aktiv

FArA<Crntr: HYS.L =0..9999 Schaltdifferenz unterhalb von SP

FArA<Crntr:  HYS.H =0..9999 Schaltdifferenz oberhalb von SP

PArA<SELP: SP.LO =-1999..9999 Untere Sollwertgrenze fiir Weff
SP.Hi =-1999..9999 OQbere Sollwertgrenze fiir Weff

@ Soll das Signalgerat direkt arbeiten, muss die Wirkungsrichtung des Reglers
vertauscht werden (ConF / Chtr / C.Ack =1)

Pufeff]

Istwert —>
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 100.00

Sollwert —»
50.000

0.o0o

- 00:00:00 00:02:00 00:04:00
Relais-

ausgang —> [ | [ | I Il Il I | I [ ]
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442 2-Punkt und stetig Regler (invers)

InL.1 5SP.LO SP SP.Hi InH.1
InF. 1-© } '(_Pbl_: T >
100% —
Out. xG» Al
0% i o
20mA/ 10V < _Fbl
Out.. xG» Analog |
0/4 mA / OV '
ConF~Chtr SP.Fn =0 Festwert- / Folgeregler
C.Fnc =1 2-Punkt und stetig Regler (PID)
C.Act =0 Wirkungsrichtung invers (z.B. Heizen-
Anwendungen)
ConF~0ut..1: 0O.Act =0 Wirkungsrichtung Out.1 direkt
Y.l =1 Regelausgang Y1 aktiv
ConF-0Out.3: D.tYP =1/2 Qut.3 Type ( 0/4 ... 20mA)
Out.. B = -1999..9999 Skalierung Analogausgang 0/4mA
Out.. 1 =-1999..9999 Skalierung Analogausgang 20mA
0.5rc =1 Reglerausgang y1 (stetig)
FPArA<Chtr: Pbl = 1..9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)in phys. Einheiten
(zB.°C)
til =0,1..9999  Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.
.l =0,1..9999  Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.
t1 =0,4..9999  Minimale Periodendauer 1 (Heizen)
PAr-A~<SELP: SP.LO =-1999..999 Untere Sollwertgrenze fiir Weff
SP.Hi =-1999..9999 Obere Sollwertgrenze fiir Weff

Soll der Regler direkt arbeiten, muss die Wirkungsrichtung des Reglers
vertauscht werden (ConF / Chtr / C.Ack =1)

[Weff]

setpoint —>»

100.00

<—— process value 50.000

0.000

Relay-

00:42:30 00:43:00 00:43:30 00:44:00

output — |

N Y O I I ¢
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443 3-Punkt und stetig Regler

InL.1 SP.LO SF SP.Hi InH.1
InF.1-©| A 4 A 4 Y 5
Out.. x> 100%---------1 <_Pb lﬁ:Hsz_) 100%
PSP B 1k 1 1 — -
20mA/ 1ov——<_Fbl?
Qut.. x> Analog |
0/4 mA / OV '

ConF<Chtr: SP.Frn =0 Festwert- / Folgeregler
C.Fnc =3 3-Punkt und stetig Regler (2xPID)

C.Act =0 Wirkungsrichtung invers (z.B. Heizen-Anwendungen)

ConF-0Out.1: 0.Act =0 Wirkungsrichtung Out.1 direkt
V.1 =1 Regelausgang Y1 aktiv
V.2 =0 Regelausgang Y2 nicht aktiv

ConF-0ut.2: 0.Act =0 Wirkungsrichtung Out.2 direkt
Va1 =0 Regelausgang Y1 nicht aktiv
V.2 =1 Regelausgang Y2 aktiv

Conf«0ut.3: 0.tar =1/2 0..20 mA stetig / 4 ... 20 mA
Out.Ad =0 Skalierung 0 %

Out.1 =100 Skalierung 100 %
0.5rc =1 Regleraugang y1 (stetig)

FPArA<Chtr: Phl =1...9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)in phys. Einheiten (z.B. °C)
Pkz =1...9999 Proportionalbereich 2 (Kiihlen)in phys. Einheiten (z.B. °C)
til =0,1..9999  Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.
iz =0,1..9999  Nachstellzeit 2 (Kiihlen) in sec.
tdl =0,1..9999  Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.
tdz2 =0,1..9999  Vorhaltezeit 2 (Kiihlen) in sec.

t.1 =0,4..9999  Minimale Periodendauer 1 (Heizen)
t.2 =0,4..9999  Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen)
SH =0...9999 Neutrale Zone in phys. Einheiten

PArA<SELP: SP.0O  =-1999..9999 Untere Sollwertgrenze fiir Weff

SP.Hi =-1999...9999
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444 Motorschrittregler (Relais & Relais)

InL.1 SP.LO Sk SP.Hi InH.1
InF.1-©F par=rery vl : A 4 >
Out.. x G+ 100% g el 100%
Out.xG> 0% 0%
ConF~Chtr: 5SP.Fn =0 Festwert- / Folgeregler
C.Frnc =4 Motorschrittregler
C.Act =0 Wirkungsrichtung invers (z.B. Heizen-
Anwendungen)
ConF-Out.1: O.Act =0 Wirkungsrichtung Out.1 direkt
V.1 =1 Regelausgang Y1 aktiv
V.2 =0 Regelausgang Y2 nicht aktiv
ConF-Out.2: O.Act =0 Wirkungsrichtung Out.2 direkt
Va1 =0 Regelausgang Y1 nicht aktiv
V.2 =1 Regelausgang Y2 aktiv
FPArA<Chtr: Pbl =1..9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)in phys.
Einheiten (z.B. °C)
til =0,1..9999  Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.
t.dl =0,1..9999  Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.
t.1 =0,4..9999  Minimale Periodendauer 1 (Heizen)
SH = 0..9999 Neutrale Zone in phys. Einheiten
P =0,1..9999  Mindest Impulslénge in sec.
Lt = 3..9999 Motorlaufzeit des Stellmotors in sec.
FArA-SELP: SP.LO =-1999..9999 Untere Sollwertgrenze fiir Weff

SP.Hi

-1999...9999 Qbere Sollwertgrenze fir Weff

Soll der Motorschrittregler direkt arbeiten, muss die Wirkungsrichtung des
Reglers vertauscht werden (ConF / Chtr / C.Act =1 )
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445 Dreieck-Stern-Aus-Regler / 2-Punkt-Regler mit Vorkontakt

InL.1 SP.LO SF SP.Hi  IrH.1
InF.1-©} — —
100%
ol
0%
Out.. x> | ] !
< SH-k—d, 5F —

ConF~Cntr: 5SP.Fn =0

Festwert- / Folgeregler

C.Fnc =2

D -Y-Aus-Regler

C.Act =0

Wirkungsrichtung invers (z.B. Heizen-
Anwendungen)

ConF-DOut.1l: O.Act =0

Wirkungsrichtung Out.1 direkt

Va1 =1 Regelausgang Y1 aktiv

V.2 =0 Regelausgang Y2 nicht aktiv
ConF«0Out.2: O.Act =0 Wirkungsrichtung Out.2 direkt

Wl =0 Regelausgang Y1 nicht aktiv

W2 =1 Regelausgang Y2 aktiv

FArA~Cntr: Fbl 1

...9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)in phys.

Einheiten (z.B. °C)

til =0

1..9999  Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.

tdl =0

1..9999  Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.

t1 =0

4..9999  Minimale Periodendauer 1 (Heizen)

SH =0

...9999 Schaltdifferenz

d.SP  =-1999..9999 Schaltpunktabstand Vorkontakt

FArA-SELF: SP.LO

-1999...9999 Untere Sollwertgrenze fir Weff

SP.Hi

-1999...9999 Obere Sollwertgrenze fiir Weff
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446 KS 20-1 mit Messwertausgang

phys.
GroRe
Out. 1
phys. GroRe
O———

Out.@

20mA
10V

Beispiel: KS20-10H-LR000-000

mA/V
————

P.S. N o | o
224?/\::;:/ L ® |~ 9
o[22 i -
- 0L B
§ i -
® I~ 2 i INP1
o o © Univeri.nzzflogue
a
ConF-0Out.3: O.tYP =1 out.. 3 0..20mA stetig
=2 Out.3 4..20mA stetig
=3 Out.3 0..10V stetig
=4 Out.3 2..10V stetig
Out. 8@ -.1999..9999 Skalierung Ouit.. 3 fiir 0/4mA bzw. 0/2V
Out.1 -.1999..9999 Skalierung Oit. . 3 fiir 20mA bzw. 10V
0.5rc -3 die Signalquelle fiir Dt . 3 ist der Istwert
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5. Parameter-Ebene

5.1 Parameter-Ubersicht

PArA Parameter-Ebene

o
o el
=i (<5}
o o —
© o o
2 8| g2 2 o
= a | 73 = s
= D = = L <)
= 3 | 33 - ~ = g
2 ﬁ! IS ©» 2 — = [ <] IS
2|8 |58 |d8 |5 |28 |B¢E
S |2 Wz |E2 |E2 |58 |22 |=
o [TEFN 2 — O — O 1 O o o firn]
Fblz SF.Lo  [InL.1  |Inl.z  |L.1 Fr.mo
Fbzz SF.Hi  |Oul.l  |Oul.Z  |A-1
tilz SF.Z InH.1 | InH.Z  |H¥S.1
tizz r.SF OuH.1  |OuH.2 | dEl.1
tdlz t.5F tF.1 L.z
tdzz SF.bo H.2
t.bo HYS. 2
V.5t dE1.2
SF.5t L.3
1 .5t H.3
Huz. H HYS.3
dE1.3
HC. A
E.HZO
t.off
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Einstellung:

. Um in die Parameterebene zu gelangen muss die [] - Taste fiir 3 Sekunden
gedriickt werden und anschliessend mit der (=] - Taste bestatigt werden. Bei
aktivierter Passwortfunktion erfolgt eine PA== - Abfrage.

. die Parameter kdnnen mit den - Tasten eingestellt werden

. der Ubergang zum nachsten Parameter erfolgt durch Betatigung der
- Taste

. nach dem letzten Parameter einer Gruppe erscheint diakiE in der Anzeige und es
erfolgt ein automatischer Ubergang zur nachsten Gruppe

@ Der Riicksprung an den Anfang einer Gruppe erfolgt durch Driicken der
- Taste fiir 3 Sekunden

@ Erfolgt 30 Sekunden keine Tastenbetatigung, kehrt der Regler wieder in die Istwert-
Sollwert-Anzeige zuriick (Time Out = 30 Sekunden)

@ Riicksetzen der Konfigurier-Parameter auf Werkseinstellung (Default)
— Kapitel 13.1 (Seite 86)

52 Parameter

Chtr

Name | Wertebereich Beschreibung Default

Fial 1..9999 @ [Proportionalbereich 1 (Heizen) in phys. Einheit (z.B. °C) 100

Fk2 1..9999 @ [Proportionalbereich 2 (Kiihlen) in phys. Einheit (z.B. °C) 100

il OFF/0,1...9999Nachstellzeit 1 (Heizen) [s] 180

t.iZ  |OFF/0,1...9999Nachstellzeit 2 (Kiihlen) [s] 180

t.d1  |OFF/0,1...9999\Vorhaltezeit 1 (Heizen) [s] 180

t.d2  |OFF/0,1...9999 Vorhaltezeit 2 (Kiihlen) [s] 180

t.1 0,4...9999 [Minimale Periodendauer 1 (Heizen) [s]. Beim Standard ED- 10
\Wandler ist die kleinste Impulslénge 1/4 x t1

.2 0,4...9999 [Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) [s]. Beim Standard ED- 10
\Wandler ist die kleinste Impulslénge 1/4 x t2
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=H 0..9999 |Neutrale Zone, bzw. Schaltdifferenz Signalgerét [phys. 2
Einheit]
HYS.L| 0..9999 [Schaltdifferenz Low Signalgerat [phys. Einheit] 1
H'YS.H| 0..9999 [Schaltdifferenz High Signalgerat [phys. Einheit] 1
. SP | -1999..9999 [Schaltpunktabstand Vorkontakt D /Y / Aus [phys. Einheit] 100
P 0,1..9999 |Mindest Impulslange [s] OFF
k.t 3..9999  |Motorlaufzeit des Stellmotors [s] 60
2 -100...100 [Zweiter Stellwert [%] 0
M.Lo | -105..105 |Untere StellgréRenbegrenzung [%] 0
M.Hi -105...105  |Obere StellgréRenbegrenzung [%) 100
.8 -100...100  |Arbeitspunkt fiir die StellgroRe [%] 0
m.H -100..100 Begrenzung des Mittelwertes Ym [%] (siehe FRIL Seite 28) 5
L."m 0..9999  [Max. Abweichung xw, zum Start der Mittelwertermittlung 8
[phys. Einheit]
E.H20/ -1999..9999 [Minimale Temperatur fiir Wasserkiihlen. Unterhalb der 120
eingestellten Temperatur findet keine Wasserkiihlung statt.
k.. on 0,1..9999 [Impulsdauer Wasserkiihlen. Fest fir alle Stellwerte. Die 0.1
Pause wird verandert.
t..oFF| 1..9999 |Minimale Pause Wasserkiihlen. Der maximale effektive 2
Kihlenstellwert ergibt sich aus T.on/(t.on+t.off) x100%
F.HZ20[ 01..9999 |Anpassung der (unlinearen) Kennlinie Wasserkiihlen (siehe 0.5
Seite 44)
@ Giltfur ConF/othr/DF =8.Bei F =1/2/3 auch 0,1/0,01/0,001.
PAr.2
Name Wertebereich Beschreibung Default
Fbilz 1..9999 @ [Proportionalbereich 1 (Heizen) in phys. Einheit (z.B. °C), 100
2. Parametersatz
Fb22 1...9999 @ [Proportionalbereich 2 (Kiihlen) in phys. Einheit (z.B. °C), 100
2. Parametersatz
Til2 |OFF/0,1...9999Nachstellzeit 1 (Heizen) [s], 2. Parametersatz 180
Tiz2 |OFF/0,1...9999Nachstellzeit 2 (Kihlen) [s], 2. Parametersatz 180
Tdd1Z2  |OFF/0,1...9999Vorhaltezeit 1 (Heizen) [s], 2. Parametersatz 180
Td22  |OFF/0,1...9999\Vorhaltezeit 2 (Kiihlen) [s], 2. Parametersatz 180
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SELP
Hame Wertebereich [Beschreibung Default
SP. L0 -1999...9999 |Untere Sollwertgrenze fir Weff 0
SP.Hi -1999...9999 (Qbere Sollwertgrenze fiir Weff 900
SP. 2 -1999...9999  [Zweiter Sollwert 0
. SF OFF/0,01...9999 [Sollwertgradient [/min] OFF
t.. SP 0...9999  [Timer Haltezeit [min] 5
SP. bo -1999...9999  [Boost Sollwert (siehe Seite 72) 30
t. . b 0..9999 Boost Zeit [min] (siehe Seite 72) 10
.5t -120..120  |Anfahrstellwert [%] (siehe Seite 71) 20
SP. St -1999...9999  [Sollwert fiir Anfahrschaltung 95
k. St 0...9999 IAnfahrhaltezeit [min] (siehe Seite 71) 10
=F -1999...9999  [Sollwert (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0

@ SP. L0 und 5P . Hi sollten innerhalb der Grenzen von 1iiGH und FriGL
liegen siehe Konfiguration — Regler Seite 28

InP.1
Name Wertebereich  Beschreibung Default
InL.1 -1999...9999  [Eingangswert des unteren Skalierungspunktes 0
Oul. 1 -1999...9999  |Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes 0
InH. 1 -1999...9999  [Eingangswert des oberen Skalierungspunktes 20
OuH. 1 -1999...9999  |Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes 20
t.F1 0,1...100 Filterzeitkonstante [s] 0.5

InP.2
Name Wertebereich  Beschreibung Default
InL.2 -1999...9999  [Eingangswert des unteren Skalierungspunktes 0
Oul. 2 -1999...9999  |Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes 0
InH. 2 -1999...9999  [Eingangswert des oberen Skalierungspunktes 50
OuH. 2 -1999...9999  |Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes 50
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Lim
Name Wertebereich Beschreibung Default
L.1 -1999...9999  (Unterer Grenzwert 1 -10
H.1 -1999...9999  |Oberer Grenzwert 1 10
HY5. 1 0..9999 Hysterese von Grenzwert 1 1
dEL. 1 0...9999 IAlarm Verzogerung von Grenzwert 1 [s] 0
.2 -1999...9999  (Unterer Grenzwert 2 OFF
H.Z -1999...9999  |Oberer Grenzwert 2 OFF
HYS. 2 0..9999 Hysterese von Grenzwert 2 1
dEL. 2 0...9999 IAlarm Verzogerung von Grenzwert 2 [s] 0
L.3 -1999...9999  (Unterer Grenzwert 3 QOFF
H.3 -1999...9999  |Oberer Grenzwert 3 OFF
HYS. 3 0..9999 Hysterese von Grenzwert 3 1
dEL. = 0...9999 IAlarm Verzogerung von Grenzwert 3 [s] 0
HC. A -1999..9999  Heizstrom-Uberwachungsgrenzwert [A] 50
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6. Eingangs-Skalierung

Werden Strom- oder Spannungssignale als EingangsgréRen fiir IriP'. 1 und/oder
InP. 2 verwendet, ist in der Parameter-Ebene eine Skalierung der Eingangs- und
Anzeigewerte erforderlich. Die Angabe des Eingangswertes des unteren und oberen
Skalierpunktes erfolgt in der jeweiligen elektrischen GréRe (mA/ V).

phys.
GroBe
OuH. x
O mA/V
Oul.x
In

L.

X

InH.x mANV

e Eingang InF.1

phys. GroRe
—

@ Parameter InL.1 ,0uL.1, InH. 1 und OwiH. 1 sind nur sichtbar,
wennConF /InP.1 /Corr =3 gewahlt wurde.

S.tYP  |Eingangssignal InL.1 OuL.1 InH.1 OuH.1
30 | 0..20mADC 0 | -1999.9999 | 20 | -1999..9999
(0..20mA) 4 20 mA DC 4 | -1999.9999 | 20 | -1999.9999
40 0...10V 0 | -1999.9999 | 10 | -1999..9999
010V 15 1ov 2 |-1999.9999 | 10 | -1999..9999

Uber diese Einstellungen hinaus kénnen IriL. 1 und InH. 1 in dem durch die Wahl
von 5. %P vorgegebenen Bereich (0...20mA / 0...10V) eingestellt werden.

(Pt100) die vorgegebene Skalierung benutzt werden, miissen die Einstellungen

2 Soll bei dem Einsatz von Thermoelementen und Widerstandsthermometern

vonInL.1 und Oul.1 sowievon IrH. 1 und OuH. 1
{ibereinstimmen.

* Eingang InP.2

5. t%F | Eingangssignal | InL.2 OulLZ InH.2 OuH. 2
30 0...20mADC 0 -1999...9999 20 -1999...9999
4...20mADC 4 -1999...9999 20 -1999...9999
3 0...30mAAC 0 -1999...9999 30 -1999...9999

Uber diese Finstellungen hinaus kann IrnL.2 und IrH. 2 in dem durch die Wahl
von 5. %P vorgegebenen Bereich (0...20/ 30mA) eingestellt werden.
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7. Kalibrier-Ebene

Messwertkorrektur ( ZHL ) nur sichtbar, wenn
ConF /InP.1/Corr =1 od 2 gewahlt wurde.

. Um in die Kalibrierebene zu gelangen muss die [] - Taste fiir 3 Sekunden gedriickt
werden und anschliessend mit der [¥] - Taste der CHL -Meniipunkt ausgewdahlt und
mit (=] - Taste bestatigt werden.

. Bei aktivierter Passwortfunktion erfolgt eine PASS - Abfrage.

Im Kalibrier-Mentii ( CHL ) kann eine Anpassung des Messwertes durchgefiihrt werden.
Es stehen zwei Methoden zur Verfligung:

»  Offset-Korrektur (ConF/ InFP.1 /Corr =1 )

> 3 sec.

FRrA
ViU VI
nII:FIL InF.1 InL.1 ImL.1 0Oul.1 (Al

(V1A
End End [--| done

InL.1: Hierwird der Eingangswert des Skalierungspunktes angezeigt.
Der Bediener muss warten, bis der Prozess zur Ruhe gekommen ist.
Danach besttigt er den Eingangswert mit der (=] - Taste.

Oul. 1: Hierwird der Anzeigewert des Skalierungspunktes angezeigt.
Vor der Kalibrierung ist Cial. 1 gleich InL. 1.

Der Bediener kann mit den [¥][}- Tasten den Anzeigewert korrigieren. Danach bestétigt er
den Anzeigewert mit der [ - Taste.
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Offset-Korrektur (ConF/ InP. 1 /Corr =1 )
kann online am Prozess erfolgen

Anzeige -
Standardeinstellung -

— — - 2-Punkt-Korrektur e

Oul.1 neu
OuL.1 ot

InL.1 X

2-Punkt-Korrektur (ConF/ InP.1 /Corr=23:
>3 sec.
FRArA
g “ent = V]
B oAl InP.1 InL.i InL.1 Oul.d

Al
End = 2 - c-ne
End =
V]
InH.1 InH.1 OuH.1
—
done
InL.1: Hier wird der Eingangswert des unteren Skalierungspunktes angezeigt.

Der Bediener muss mit einem Istwertgeber den unteren Eingangswert
einstellen. Danach bestatigt er den Eingangswert mit der (-] - Taste.

Oul.1: Hier wird der Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes angezeigt.
Vor der Kalibrierung ist Ol. 1 gleich InL. 1.

Der Bediener kann mit den - Tasten den unteren Anzeigewert
korrigieren. Danach bestétigt er den Anzeigewert mit der (-] - Taste.
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InH.1: Hier wird der Eingangswert des oberen Skalierungspunktes angezeigt.
Der Bediener muss mit dem Istwertgeber den oberen Eingangswert
einstellen. Danach bestatigt er den Eingangswert mit der (-] - Taste.

OuH. 1: Hier wird der Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes angezeigt.
Vor der Kalibrierung ist OiuH. 1 gleich IrnH. 1.

Der Bediener kann mit den [Y][A]- Tasten den oberen Anzeigewert
korrigieren. Danach bestétigt er den Anzeigewert mit der (=] - Taste.

2-Punkt-Korrektur (ConF/ InP.1 /Corr =2 |
mit Istwertgeber offline durchfiihrbar

Anzeige

—— Standardeinstellung
— — - 2-Punkt-Korrektur

OuH. 1 ot
OuH. 1 reu

Oul.1 neu
Oul. 1 atfoe

X

Die in der CHL - Ebene abgednderten Parameter (L. 1, OuH. 1)
kdnnen wieder zuriickgesetzt werden indem die Parameter mit der Dekrement-
Taste unter den untersten Einstellwert gestellt werden (OFF ).
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Programmgeber

8.1

Bedienung

Die Bedienung des Programmgebers (Run/Stop, Preset und Reset) erfolgt tiber das
[F)-Tasten-Menii , digitale Eingange oder Schnittstelle (BlueContral, iibergeordnete
Visualisierung, ...).

Bedienung (iber Fronttasten

Die Funktionstaste [F] 6ffnet das Funktionsmenti des Programmgebers um. Hier kann mit
den Pfeiltasten die entsprechende Funktion angewahlt werden. Durch das erneute
betatigen der (F] Taste oder automatisch nach einem Timeout von 30 Sekunden, wir diese
Ebene verlassen.

_*_ - DO

Bedienung iiber digitale Eingénge

Die Funktionen Start/Stop und Reset sind auch iiber digitale Eingange aktivierbar. Hierftir
miissen in der COMF -Ebene LG T die Parameter P.r wn und .o F F auf digitale
Eingdnge eingestellt sein.

Programm-/ Segmentauswahl

Voraussetzung: Programmgeber befindet sich im Reset (Of ') oder Stop-Zustand und die
Programm-/ Segmentauswahl ( r.nm /P .50 ) ist in der Erweiterten Bedienebene gelegt.
Im folgenden Bild wird dargestellt, wie ein bestimmtes Programm (* r.n ) und
anschlieBend ein Segment (P .5 [ ) angewahlt werden kann. Wird der Programmgeber nun
gestartet, beginnt der Programmablauf zu Beginn des angewahlten Segments in dem
ausgewahlten Programm.

4]
— N - B 1 | — =] | q | o)
B - N I - - O

Preset

Uber die Segmentwahl wird auch die Preset-Funktion realisiert.

Damit ein Preset in einem laufenden Programm ausgefiihrt werden kann, muf der
Programmgeber erst auf Stop geschaltet werden. Anschlieend, wie im vorhergehenden
Abschnitt beschrieben, das Zielsegment auswahlen und den Programmgeber auf Run
schalten.
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8.1.1 Anzeigen des Programmgebers

Programmgeber ist im Reset und der interne Sollwert des
Reglers ist wirksam.

Es wird die Segment- oder Programmnummer und OF F
angezeigt (Mit BlueControl konfigurierbar: Konfiguration —
Sonstiges — PDis3).

Programmgeber l4uft (run-Led leuchtet).

Es wird die Segment- oder Programmnummer, der Segmenttyp
(- steigend; ™ fallend; — halten) sowie die Programm- /
Segment-Restzeit oder Laufzeit angezeigt (Mit BlugControl
konfigurierbar: Konfiguration — Sonstiges — PDis3).

Das Programmende ist erreicht. Der im letzten Segment
vorgegebene Sollwert ist wirksam. Es wird die Segment- oder
Programmnummer und Erd angezeigt (Mit BlueControl
konfigurierbar: Konfiguration — Sonstiges — PDis3).

Uber die Entertaste (=] wurde auf den Regler geschaltet. Der
aktuelle Istwert und Sollwert werden angezeigt.

8.1.2 Segment Typ

Rampen- Bei einem Rampensegment (Zeit) stellt sich der

segment Sollwert in der Zeit Pt (Segmentdauer) linear

(Zeit) vom Anfangswert (Endwert des voran-
egangenen Segments) auf den Zielsollwert (Sp)
des betrachteten Segments ein.

Rampen- Bei einem Rampensegment (Gradient) stellt sich

segment der Sollwert linear vom Anfangswert (Endwert des

(Gradient) vorangegangenen Segments) auf den Zielsollwert
(Sp) des betrachteten Segments ein. Die Steigung
wird durch den Parameter Pt bestimmt.

Halte- Bei einem Haltesegment wird der Endsollwert

segment des vorangegangenen Segments fiir eine
gewisse Zeit, die durch den Parameter Pt
bestimmt wird, konstant ausgegeben.

Sprung- Bei einem Sprungsegment nimmt der

segment Programmsollwert den im Parameter Sp
eingegebenen Wert direkt an. Bei konfigurierten
Regelabweichungsalarmen wird der Alarm
innerhalb der Bandiiberwachung unterdriickt.
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Ende-

segment /{
En

Das letzte Segment in einem Programm ist das
Endesegment. Bei erreichen des Endesegments
wird der zuletzt ausgegebene Sollwert weiter
ausgegeben.

Warten und Bedienerruf

Alle Segmenttypen auBer Endesegment sind kombinierbar mit ,Warten am Ende und

Bedienerruf.”

Ist ein Segmenttyp mit der Kombination ,warten” konfiguriert, geht der Programmgeber am

Ende des Segments in den Hold-Modus (Run-LED ist aus). Der Programmgeber kann jetzt
durch das Funktionsmentl, tiber Schnittstelle oder digitalen Eingang wieder gestartet

werden.

A

@ Segmenttyp = Zeit
@ Segmenttyp = Halten

Start wait

8.13 Uberwachung der Bandbreite

1
—Hold—>{— run —{

Start

@ Segmenttyp = Zeit

End

Die Bandbreiteniiberwachung gilt fiir alle Segmente eines Programmes. Fiir jedes

Programm kann eine eigene
Bandbreite festgelegt werden.

Bei Verlassen der Bandbreite (.l o
= untere Grenze; k.M « = obere
Grenze) wird der Programmgeber
angehalten (run-LED blinkt). Das
Programm l4uft weiter, wenn sich
der ProzeRwert (Istwert) wieder
innerhalb der vorgegebenen
Bandiiberwachung befindet.

A
Sp, X

bH

@ Segmenttyp = Zeit und warten

Bei Segmenttyp Sprung und aktiver Bandbreitentiberwachung wird der
Regelabweichungsalarm unterdriickt bis sich der Istwert wieder innerhalb des

@ Bandes befindet.
Besteht die Notwendigkeit einer Signalisierung eines Bandalarms als
Relaisausgangs, muR ein Regelabweichungsalarm mit den gleichen Grenzen
wie die Bandgrenzen konfiguriert werden.
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8.14 Suchlauf bei Start des Programmgebers

Der Programmgeber startet das erste Segment beim aktuellen Istwert (Suchlauf). Dadurch
kann sich die effektive Laufzeit des ersten Segmentes verandern.

SP1 SP1
(Gjradient)

sP > SpiTPL

5

8.15 Verhalten nach Netzwiederkehr oder Sensorfehler

*  Netzwiederkehr

Bei Netzwiederkehr sind die letzten Programmsollwerte sowie die bis dahin abgelaufene
Zeit nicht mehr verfligbar. Deshalb wird der Programmgeber in diesem Fall zurlickgesetzt
(Reset). Der Regler arbeitet bis auf weiteres mit dem internen Sollwert und wartet auf
weitere Steuerbefehle (die Run-LED blinkt).

»  Sensorfehler

Bei einem Sensorfehler geht der Programmgeber in Barnd (die Run-LED blinkt). Nach
beseitigung des Sensorfehlers lauft der Programmgeber weiter.
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8.2  Parameter Ubersicht

Programm kopieren

End

= CopPd

C
b.lo d=t

d.out

taFe
sF
Ft.
tout.

Einstellung:
. die Parameter kdnnen mittels der (V][A)- Tasten eingestellt werden
. der Ubergang zum nachsten Parameter erfolgt durch Betatigung der - Taste

. nach dem letzten Parameter einer Gruppe erscheint danE  in der Anzeige und es
erfolgt ein automatischer Ubergang zur nachsten Gruppe

Der Riicksprung an den Anfang einer Gruppe erfolgt durch Driicken der [=] -
Taste fiir 3 sec..

Erfolgt 30 sec. keine Tastenbetatigung, kehrt der Regler wieder in die Istwert-
Sollwert-Anzeige zurtick ( Time Out = 30 sec. )
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8.3 Parameter

ProG

Name

Wertebereich

Beschreibung

Default

b.Lo

0...9999

Bandbreite untere Grenze

-32000

b.Hi

0...9999

Bandbreite obere Grenze

-32000

o. 86

Resetwert der Steuerspuren 1 ... 4

0

Spur 1=0; Spur 2= 0; Spur 3=0; Spur4=0

Spur 1=1; Spur 2= 0; Spur 3=0; Spur4=0

Spur 1=0; Spur 2= 1, Spur 3=0; Spur 4=0

Spur 1=1; Spur 2= 1; Spur 3=0; Spur4=0

Spur 1=0; Spur 2= 0; Spur 3=1; Spur4=0

Spur 1=1; Spur 2= 0; Spur 3=1; Spur 4=0

Spur 1=0; Spur 2=1; Spur 3=1; Spur 4=0

Spur 1=1; Spur 2=1; Spur 3=1; Spur4=0

0 (N[ |o | W N - o

Spur 1= 0; Spur 2= 0; Spur 3=0; Spur 4=1

w

Spur 1=1; Spur 2= 0; Spur 3=0; Spur 4=1

—
o

Spur 1=0; Spur 2=1; Spur 3=0; Spur 4=1

—
N

Spur 1=1; Spur 2= 1; Spur 3=0; Spur 4=1

—
N

Spur 1=0; Spur 2= 0; Spur 3=1; Spur 4= 1

—
w

Spur 1=1; Spur 2= 0; Spur 3=1; Spur 4=1

p—y
~

Spur 1=0; Spur 2=1; Spur 3=1; Spur 4=1

—
(@]

Spur 1=1; Spur 2= 1; Spur 3=1; Spur 4= 1

tYPE

Segmenttyp 1

Zeit

Gradient

Halten

Sprung

Zeit und warten

Gradient und warten

Halten und warten

Sprung und warten

X0 N oW N - o

Endesegment

SP

-1999...9999

Segmentendsollwert 1

Ft.

0...9999

Segmentzeit/-gradient 1

o. Out

Steuerspuren 1..4 - 1 (siehe Parameter o . EH)

tYPE

Segmenttyp 2 (siehe Segmenttyp 1)
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Name |Wertebereich |Beschreibung Default
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 2

Pt 0...9999 Segmentzeit/-gradient 2

o. Out Steuerspuren 1...4 - 2 (siehe Parameter o . E1H)

t%PE Segmenttyp 3 (siehe Segmenttyp 1) 0
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 3

Pt 0...9999 Segmentzeit/-gradient 3

o. Out Steuerspuren 1.4 - 3 (siehe Parameter ol . BE)

t%PE Segmenttyp 4 (siehe Segmenttyp 1) 0
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 4

Pt 0...9999 Segmentzeit/-gradient 4

o. Out Steuerspuren 1...4 - 4 (siehe Parameter o . E1H)

t%PE Segmenttyp 3 (siehe Segmenttyp 1) 0
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 5

Pt 0...9999 Segmentzeit/-gradient 5

o. Out Steuerspuren 1.4 - 5 (siehe Parameter o . E1H)

t%PE Segmenttyp 6 (siehe Segmenttyp 1) 0
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 6

Pt 0...9999 Segmentzeit/-gradient 6

o. Out Steuerspuren 1.4 - 6 (siehe Parameter o . E1H)

t%PE Segmenttyp 7 (siehe Segmenttyp 1) 0
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 7

Pt 0...9999 Segmentzeit/-gradient 7

o. Out Steuerspuren 1.4 - 7 (siehe Parameter o . E1H)

t%PE Segmenttyp 8 (siehe Segmenttyp 1) 0
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 8

Pt 0...9999 Segmentzeit/-gradient 8

o. Out Steuerspuren 1.4 - 8 (siehe Parameter ol . BE1)

t%PE Segmenttyp 15 (siehe Segmenttyp 1) 0
Ft 0..9999 Segmentzeit/-gradient 15

o. Out Steuerspuren 1...4 - 15 (siehe Parameter o . EIH)

t4PE Segmenttyp 16 (siehe Segmenttyp 1) 0
SFP -1999...9999 |Segmentendsollwert 16

Ft 0..9999 Segmentzeit/-gradient 16

o. Out Steuerspuren 1...4 - 16 (siehe Parameter o . EIE)
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84 Programmgeberbeschreibung

8.4.1 Allgemeines

Die wichtigsten Figenschaften im Uberblick:
Programme:
Steuerspuren:
Segmente:
Segmenttypen:

Zeiteinheit:

Maximale
Segmentdauer:
Maximale
Programmdauer:
Gradient:

Programmnamen:

16

4

je16

e Rampe (Sollwert und Zeit)

* Rampe (Sollwert und Gradient)

e Haltesegment (Haltezeit)

e Sprungsegment (mit Alarmunterdriickung)

e Endesegment

Alle Segmenttypen kombinierbar mit ,Warten am
Ende und Bedienerruf.”

konfigurierbar in Stunden:Minuten oder
Minuten:Sekunden

9999 Stunden = 1 Jahr 51 Tage

16 x 9999 Stunden = >> 18 Jahre
0,01°C/h ( /min) bis 9999°C/h ( /min)
8 Zeichen, einstellbar mit BlueControl Software

Bandbreitenregelung: Obere und untere Bandbreite (b o bH )

Haltesegment

hH ¢
blo

definierbar pro Programm

..... 2

<«Sprungsegment Analogspur

RESET —

-y
PRESET e
\ LEE5ET BN

Steuerspur 1

Steuerspur 2

Steuerspur 3

Steuerspur 4

i
START

abgelaufene Programmzeit ENDE

Programmende
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84.2 Einrichten des Programmgebers:

Im Auslieferzustand ist das Gerat als Programmregler vorkonfiguriert. Folgende
Einstellungen sind zu beachten:

. Sollwertfunktion
Zum Verwenden des Reglers als Programmgeber muB im CariF -Meni der
Parameter SP'. Fri =1 gewshit werden (— Seite 27).

. Zeitbasis
Die Zeitbasis kann im CornF -Menii; Parameter 1.« BAS auf Stunden:Minuten
oder Minuten:Sekunden eingestellt werden (— Seite 29).

. Digitale Signale
Soll eine Steuerspur, das Programmende oder der Bedienerruf als digitales Signal
einem der Ausgange zugewiesen werden, muR bei dem entsprechenden Ausgang
OUT. 1 ..0UT. & imConF -Ment der Parameter P« Erid,
FrGl ... PriE4 oder CHLL auf 1 gesetzt werden (— Seite 31 ff).

. Bedienung des Programmgebers
Der Programmgeber kann iiber einen der digitalen Eingange di1..4 oder eine
Grenzwertfunktion Limit 1-3 gestartet, gestoppt und zurlickgesetzt werden. Welcher
Eingang fiir die jeweilige Funktion genutzt werden soll, wird durch entsprechende
Wahl der Parameters P« it und Pa 0FF =2 - 5 oder 7 - 9 im CorniF —Mend
Loai festgelegt (— Seite 35).

Weitere Einstellungen, die das Erscheinungsbild sowie die Bedienung des Programmgebers
beeinflussen, sind nur mit der BlueControl Software méglich (siehe folgendes Bild)

Kirzel | Bezeichnung [wert |on | Bersich
othr Sonstiges

ur r iy rernen LT _
pTmp | Zugiff temporare Programmanderungen 0: freigegeben
pFre Zugriff Preset auf Ende und Reset 0: freigegeben
pRun Zugiff Bun / Stop [ freigegeben

pCom | Zugriff allgem. Programm-Parameter [b.lo, b.Hi, d.00] |0: freigegeben

oL =3

IPrg Zugriff Programmgeber Ebene 0: freigegeben
. r B
PDiz3 | Anzeige 3 Programmgeber-B edienebene 0: Segm.-Mr.. Segm.-Typ, Progr. -Restzeit

Ausschnitt der BlueControl® Konfiguration Sonstiges (“othr”)

Parametrierung des Programmgebers
Dem Anwender stehen 16 Programmgeber mit je 16 Segmenten zur Verfigung. Im P r o & -
Menii miissen die entsprechenden Parameter festgelegt werden (— Seite 66).

Im Folgenden sieht man die Vorgehensweise um ein Programm zu editieren.

_3@( Fros BalEqi: BeBlr-c

Mit den (V] .. [A] Tasten wird das zu bearbeitende Programm ausgewahlt und mit .
bestatigt.
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Fiir das ausgewahlte Programm wird zunéchst die untere und obere Grenze der Bandbreite
(bre Lo bra Hi) sowie der Resetwert der Steuerspuren (. E1E) eingestellt. Die
Bandbreite ist fiir alle Segmente giltig.

@ Uber den Konfigurationsparemeter FCiam konnen die Bandbreitenparameter und
der Resetwert der Steuerspuren ausgeblendet werden. Sie bleiben aber nach wie
vor giiltig (— Seite 40).
Mit Hilfe der Segmentnummer (SE=; Segm.-No) kann das zu bearbeitende Segment
ausgewahlt werden. Fiir jedes Segment muR jetzt der Segmenttyp,
Segment-Endsollwert, Segmentzeit/-gradient und die Steuerspur eingegeben
werden.

-&- -8-
a Sek.

Segm -No +1

Nach der Bestatigung des Parameters ol » Ot mit der (=] Taste wird das folgende
Segment angewahlt.

Kopieren eines Programmes
Im Folgenden sieht man die Vorgehensweise um ein Programm zu kopieren.

=
|
o S0 = (O = N

Wird die Funktion COP%* mit der [-2] Taste bestatigt, mul das u koplerende Programm
ausgewahlt werden (%~ « ). Danach wird das Zielprogramm (4 5k ) eingestellt. Mit
betatigen der (=] Taste wird der Kopiervorgang gestartet.
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9. Spezielle Funktionen

9.1 Anfahrschaltung

(3] (4] (5] (6] (7]
W e p———————————————— e pr—
/ \ /
/ \ ;
/ \
Sollwert — e Istwert \ /
J \ /
\ /
SP.5t | o 2 / N /
S = SO S S § B G i
sp.st ok /|7 o
P
—t.5t > —t.5t > t
1Netz ein Storung

Die Anfahrschaltung ist eine spezielle Funktion fiir die Temperaturregelung, z.B.
Heilkanalregelung. Hochleistungs-Heizpatronen mit Magnesiumoxyd als Isolationsmaterial
miissen langsam angeheizt werden, um die Feuchtigkeit zu entfernen und ihr Zerstéren zu
vermeiden.

Funktionsweise:

@ Nach Einschalten der Hilfsenergie wird mit einem maximalen
Anfahrstellwert von %« 5t. auf den Anfahrsollwert SF . St. geregelt.
Ein Grad unterhalb des Anfahrsollwertes (SF . St.-1K) startet die
Anfahrhaltezeit t.. 5t
Danach wird auf den Sollwert W geregelt

L&kt eine Stdrung den Istwert mehr als 40 Grad unter den Anfahrsollwert
sinken (5P . 51.—40K), so startet der Anfahrvorgang erneut ( @.(®.@)

o ©

Mit W < 5P. St. wird W als Sollwert verwendet, die Anfahrhaltezeit t.. St

@ entfallt.
Ist die Gradientenfunktion (FRrA/SELF/. 5P = OFF) gewahlt, so wird der
Anfahrsollwert SF . 5t. mit dem eingestellten Gradient 1« SF' erreicht.

Ist die Boost-Funktion (siehe Seite 72) gewahlt, so wird der Sollwert fiir die Zeit
t..bo um SP. bo erhoht.

Es kann zwischen den folgenden Einstellungen gewahlt werden:
SP.Frn=10 Festwert + Anfahrschaltung

Die Anfahrschaltung ist nur bei dem Internen Sollwert wirksam.
SP.Frn=n Festwert, SP.E /SP.2 + Anfahrschaltung

Die Anfahrschaltung ist auch bei dem externen Sollwert =F . E
und dem 2.Sollwert 5F . 2 wirksam.
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9.2 Boost-Funktion

W+5P.bo ——+4-- - N
/
/
SF.bo Sollwert — ; <— Istwert \
/ N
/ N
W —Y—- |- - -e—— - - - = = e _
7 -— t

Die Boost-Funktion bewirkt eine kurzzeitige Erhohung des Sollwertes um z.B. bei
Heiltkanalregelungen zugesetzte Werkzeugdiisen von “eingefrorenen” Materialresten zu
befreien.

Die Boost-Funktion kann, wenn konfiguriert (— CiomnF /LOGI / booS), dber den digitalen
Eingang di1/2/3, mit der Funktionstaste auf der Geratefront oder die Schnittstelle (OPTION)
gestartet werden.

Die Sollwerterhthung um den Boost-Sollwert PRrA/SELF /SP . b bleibt so lange
wirksam, wie das digitale Signal (Eingang di1/2 3, Funktionstaste, Schnittstelle) ansteht. Die

maximal zuldssige Einschaltdauer (Boost time-out) wird durch den Parameter
FRArA/SELP /.. bo  festgelegt.

Ist die Boost-Funktion nach Ablauf der Boost-Zeit FRrA/SETF /. . b noch nicht zuriick
gesetzt worden, wird sie vom Regler beendet.

Die Boost-Funktion arbeitet auch bei
Anfahrschaltung: PAFH/SELP/SP . b wird nach Ablauf der
@ Anfahrhaltezeit PRrA/SELF A . 5t auf W addiert

Gradientenfunktion: Sollwert W wird mit dem Gradienten
FArA/SELP Ao SP um PAFA/SELF/SP . bo erhoht
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9.3 KS 20-1 als Modbus-Master

A Diese Funktion ist nur tiber BlueControl® (Engineering Tool) wahlbar!

Erganzung otk (nur mit BlueControl® sichtbar!)

Name  Wertebereich Beschreibung Default
MASt Gerét arbeitet als Modbus-Master 0
0 Slave
1 Master
Cycl 0..200  Zykluszeit in Sekunden in der der Modbus-Master 60
seine Nachricht auf den Bus aussendet.
Adr0 1..65535  Zieladresse auf die die mit AdrU spezifizierten Daten 1
auf den Bus ausgegeben werden.
AdrU 1...65535  Modbusadresse der Daten die vom Modbusmaster 1

auf den Bus ausgegeben werden.

Numb 0..100 Anzahl der Daten die vom Modbusmaster {ibertragen 0
werden sollen.

Der Regler kann als Modbus-Master eingesetzt werden (ConF /othr MASE =1 ). Der
Modbus-Master sendet die Daten an alle Slaves (Broadcast Message, Teilnehmeradresse ist 0).
Er sendet seine Daten (Modbusadresse AdrU) zyklisch mit der unter CYcL definierten
Zykluszeit auf den Bus.

Die Slave-Regler empfangen die Daten des Masters und weisen sie der mit AdrQ spezifizierten
Modbus Zieladresse zu. Soll durch entsprechende Wahl des Parameters Numb mehr als ein
Datum auf den Bus tibertragen werden, gibt AdrU die erste Modbusadresse der zu sendenden
Daten an und AdrQ die erste Zieladresse, unter der die gesendeten Daten gespeichert werden
sollen.

Die weiteren gesendeten Daten werden auf den logisch folgenden Modbus- Zieladressen
gespeichert. Somit ist es moglich, z.B. den Istwert des Master-Reglers den Slave-Reglern als
Sollwert vorzugeben.
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94 Linearisierung

» Linearisierung fiir Eingang INP1
Auf die Tabelle “ L 11" wird zugegriffen, wenn folgende Bedingung erfiillt ist:

S5.TaF und 5.Lin
=18 (Sonderthermoelement) -
=23 (KTY11-6)
=30 (Strom) = 1: Sonderlinearisierung
=40 (Spannung) =1: Sonderlinearisierung
Die Fingangssignale werden je nach Eingangsart in pV, €2, mA oder in Volt eingetragen.

Mit bis zu 16 Stiitzpunkten kénnen nichtlineare Signale nachgebildet oder linearisiert werden.
Jeder Stiitzpunkt besteht aus einem Eingangswert (Itia 1 ... Iri. 1&)und einem
Ausgangswert (Q. 1 ... O, 16). Diese Stiitzpunkte werden automatisch durch eine
Gerade miteinander verbunden.

Die Gerade zwischen den ersten beiden Segmenten wird nach unten verlangert und die Gerade
zwischen den beiden gréften wird nach oben verlangert.

Somit ist fur jeden Eingangswert auch ein definierter Ausgangswert vorhanden. Wird ein
In. = Wert auf OF F geschaltet, werden alle weiteren Stiitzpunkte abgeschaltet. Bedingung
fir diese Konfigurationsparameter ist eine aufsteigende Reihenfolge.

Ina1<In.2 < .<{In.16 und Ou. 1<00.2 < Ou.lé.

* 1 R [ P N -
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95

Timer

95.1

Einrichten des Timers

Betriebsarten

Dem Anwender stehen 6 unterschiedliche Timer-Betriebsarten zur Verfiigung. Die
entsprechende Timer-Betriebsart kann tiber den Parameter SF « F+1 im Conf-Men eingestellt

werden (— Seite 27).

Betriebsart 1(—)

Nach Timer-Start wird auf den eingestellten Sollwert
geregelt. Die Timerzeit ( £.. SP') lauft, wenn der Istwert in
das eingestellte Band um den Sollwert (x =5P +h. £.1)
eindringt bzw. durchdringt. Nach abgelaufener Timer-
Zeit schaltet der Regler wieder auf Y2 zuriick und die
untere Anzeige zeigt Eridd im Wechsel mit dem
Sollwert an.

Betriebsart 2 (----)

JSP +b.ti
SP-/i\ ------------ Z- nun
Horn Hirn |4 = E
blinkt blinkt
A
Start t.5F

Betriebsart 2 entspricht Betriebsart 1, nur daR nach abgelaufener Timer-Zeit (£. . SF') weiter

auf dem entsprechenden Sollwert geregelt wird.

Betriebsart 3 (—)

Nach Timer-Start wird auf den eingestellten Sollwert
geregelt. Die Timerzeit (t. . SP') l4uft sofort nach der
Umschaltung. Nach abgelaufener Timer-Zeit schaltet der
Regler ab und die untere Anzeige zeigt Erid im
Wechsel mit dem Sollwert an.

Betriebsart 4 {----)

Start

t.SF

Betriebsart 4 entspricht Betriebsart 3, nur daR nach abgelaufener Timer-Zeit (£. . SF') weiter

auf dem entsprechenden Sollwert geregelt wird.

Betriebsart 5 (Verzdgerung)

Der Timer startet sofort. Der Regler steht weiterhin auf
Y2. Nach abgelaufener Timer-Zeit (L. . SF') startet die
Regelung mit dem eingestellten Sollwert.

Start t.5F

blinkt

Betriebsart 6
Nach der Sollwert-Umschaltung (SF— 5P . 2) wird
auf 5P . 2 geregelt. Die Timer-Zeit (t. . SP') [4uft, wenn

JEP.2th.ti

; ; SR, 2k a——
der Istwert in das eingestellte Band um den Sollwert T -
(x=5P.2 +h.t.1)eindringt. Nach abgelaufener e A

) . ) SP blinkt SP

Timer-Zeit schaltet der Regler wieder auf =P zuriick und ~<E
die untere Anzeige zeigt Etied im Wechsel mit dem Start L.5F
Sollwert an.
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Spezielle Funktionen

»  Toleranzband

Die Timer-Betriebsarten 1, 2 und 6 sind mit einem frei einstellbaren Toleranzband ausgestattet.
Das Toleranzband um den Sollwert kann tiber den Parameter bv. 1.1 im Conf-Menii eingestellt
werden (x=5P.2 tb.t1i)(— Seite 27)

e Timerstart

Das Starten des Timers kann auf unterschiedliche Weise erfolgen:

Start iiber LOGI Betriebsart
L"_‘? SP_'E 1123 |4|5]|6
Y /%2 - Umschaltung tber digitalen din | 2 x |V VI V|V V|V
Eingang @ diz | 3 x VIV VIV VIV
di3 | 4 x |(VIVIVI VI V|V
di4 | 5 x |(VIVIVI VI V|V
SF /5SP. 2 - Umschaltung iiber di1 | x 2 ]|
digitalen Eingang @ diz | x 3 el |V
dis| x | 4 [ ]|V
dia| x | 5 |l |V
Betatigen der (F] - Taste und Anwahl von ¥ B x |V VIV VIV |®
Netz Ein 0 x VIV VIV V]"®
X 0 . . . . . V
Verstellen vont.. t.1 (erweiterte Bedienebene) X x |V|VI VI V|V V
Serielle Schnittstelle (wenn vorhanden) X x |V VI V|V V|V

@ bei Benutzen eines digit. Eingangs Parameter di . Fri =2 (ConF/LOGT)

(Tasterfunktion) einstellen
x  keinen Einflul

»  Ende Signal

Soll nach Ablauf des Timers eines der Relais schalten, muR bei dem entsprechenden Ausgang
OUT.1...0UT.3im ConF-Menti der Parameter T iME = 1 und inverse Arbeitsweise

0. Act =1 gewshlt werden (— Seite 31). Wird direkte Arbeitsweise eingestellt, signalisiert
das Signal am entsprechenden Ausgang den aktiven Timer.

952 Festlegen der Timer-Laufzeit

Die Timer-Laufzeit kann tiber den Parameter t.. 5P im PAFH- Menii festgelegt werden. Die
Timer-Laufzeit wird in Minuten mit einer Nachkommastelle angegeben

(0,1 Minuten = 6 Sekunden).

Alternativ kann die Timerzeit direkt in der erweiterten Bedienebene vorgegeben werden

(— Kapitel 9.5.3).
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Spezielle Funktionen

953 Starten des Timers
Der Start des Timers erfolgt je nach Konfigurierung auf folgende Weise:
e durch eine positive Flanke an einem der digitalen Eingange di1..di3
e durch Einschalten der Handfunktion tiber die [E] - Taste
e durch Einschalten des Reglers (Netz Ein)

e durch Verstellung der Timer-Laufzeit
t.. t.1 > 0 (erweiterte Bedienebene)

*  {iber die serielle Schnittstelle

* Anzeigen:
run-LED Bedeutung
blinkt « Timer ist gestartet
 Timer-Zeit luft noch nicht
leuchtet o Timer ist gestartet
» Timer-Zeit lauft
aus o Timeristaus
(Erd -Anzeige im « Timer-Zeit ist abgelaufen
Wechsel mit Sollwert) « |éschen der End-Anzeige durch
Betétigung einer beliebigenTaste

@ bei aktivem Timer kann die Timer-Zgit durch Veranderung des Parameters t.. 1.1
in der erweiterten Bedienebene verstellt werden.
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Bestellinformation

10. Bestellinformation

[Gerite Code

Modell Typ
1/16 DIN; Schraubklemmenanschluss |
Spannungsversorgung

100-240V AC 0 |

20 bis 48VAC 50/60Hz oder 22 his 65VDC 1
TPS / Heizstrom

TPS
Heizstrommessung / mA
Option 1

T —

Relais (Umschaltkontakt)
Einfach SSR

Zweifach SSR

Linear mA/V DC Qutput
Option 2

—w >

nicht besttickt

Relais (Umschaltkontakt)
Zweifach Relais

Einfach SSR

Zweifach SSR

Option 3

w > O 3o

N

nicht bestickt

Relais (Umschaltkontakt)
Einfach SSR

Zweifach SSR

Linear mA/V DC Qutput
RS485

Option A

O~ w»> IO

nicht bestickt

RS485

Zweifach Digitaleingang
Sprache

[ks20 |- | 1] x| x] -1 x| x| x| x| x| x] -{oo |
N2

Keine Anleitung
Deutsch

Englisch

Franzosisch
Italienisch

Spanisch
Verpackungsoptionen

»n— T Mmoo

Einzelverpackung mit Bedienhinweis
Einzelverpackung mit Bedienungsanleitung
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BlueControl®

11. BlueControl ®

BlueControl® ist die Projektierungsumgebung fiir die BluePort®-Reglerserie von PMA.
Folgende 3 Versionen mit abgestufter Funktionalitat sind erhaltlich:

Funktionalitét Mini Basic  Expert
Einstellung der Parameter und Konfigurationsparameter ja Ja ja
Regler und Regelstreckensimulation ja Ja ja
Download: Ubertragen eines Engineerings zum Regler ja Ja ja
Online-Modus / Visualisierung nur SIM Ja ja
Erstellen einer anwenderspezifischen Linearisierung ja Ja ja
Konfiguration der erweiterten Bedienebene ja Ja ja
Upload: Lesen eines Engineerings vom Regler nur SIM Ja ja
Basisdiagnosefunktion nein Nein ja
Datei, Engineering speichern nein Ja ja
Druckenfunktion nein Ja ja
Onlinedokumentation / Hilfe ja Ja ja
Durchfiihren der MeRwertkorrektur ja Ja ja
Datenerfassung und Trendaufzeichnung nur SIM Ja ja
Assistentenfunktion ja Ja ja
erweiterte Simulation nein Nein ja
Kundenspezifischer Default-Datensatz nein Nein ja
Programmeditor nein Nein ja
Rail line Systemunterstiitzung nein Nein ja

Die Mini-Version steht kostenlos zum downloaden auf der PMA Homepage www.pma-
online.de oder auf der PMA-CD (hitte anfordern) zur Verfiigung. Am Ende der Installation
muR die mitgelieferte Lizenznummer angegeben oder DEMO-Modus gewahlt werden.
Im DEMO- Modus kann unter Hilfe --> Lizenz--> Hinzufiigen die Lizenznummer auch

nachtraglich eingegeben werden.
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BlueControl®

111 Konfigurationsanschluss

Eine standardmaRig immer vorhandene Schnittstelle ist die BluePort®- Schnittstelle. Diese
dient dem Anschluss eines BlueControl® Engineering Tools, das auf einem PC ablauft.

Der PC wird tiber einen Mini USB-Adapter mit dem

Gerat verbunden. Der Anschluss befindet sich
auf der Oberseite des Gehauses (siehe Bild)

A Bei diesem Anschluss handelt es
sich nicht um eine USB Schnittstelle.
Lediglich der Anschlussstecker hat
die Form eines Mini-USB Steckers!
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Technische Daten

12. Technische Daten

EINGANGE
Istwerteingang INP1
Auflosung: > 14 Bit (20.000 Schritte)

Dezimalpunkt: 0 his 3 Nachkommastellen
dig. Eingangsfilter:  einstellbar 0,0...100 s
Abtastzyklus: 100 ms

MeRwertkorrektur:  2-Punkt- oder Offsetkorrektur

Thermoelemente —Tabelle 1 (Seite 83)
Eingangswiderstand: =1 MQ
Einflul des Quellenwiderstands: 1 uV/Q

Temperaturkompensation. intern

Max. zuséatzlicher Fehler : <0,5K
Bruchiiberwachung
Strom durch den Fihler: <TuA

Wirkungsweise konfigurierbar
Widerstandsthermometer
—Tabelle 2 (Seite 83)

AnschluRRtechnik: 2- oder 3-Leiter
Leitungswiderstand: max. 30 Ohm
Melkreistiberwachung:  Bruch und Kurzschlufy

Strom- und SpannungsmeRbereiche
—Tabelle 3 (Seite 83)

MeRanfang, MeRende:  beliebig innerhalb des
MeRbereichs
Skalierung: beliebig -1999...9999
Linearisierung: 16 Segmente, anpassbar mit
BlueControl, Dezimalpunkt: einstellbar
MeRkreistiberwachung:  12,5% unter
MeRanfang (2mA, 1V)

Genauigkeit: besser 0,1%

ZUSATZEINGANG INP2
Heizstrommessung iber Heizstromwandler
Messbereich: 0...30 mA AC

Skalierung: beliebig -1999..0,000..9999 A
Genauigkeit: 0.25%

MeRkreistiberwachung: 12,5% unter MeRanfang
(4..20mA — 2mA)

STEUEREINGANGE DI1 & DI2

Konfigurierbar als Schalter oder Taster! Anschlu

eines potentialfreien Kontaktes der zum Schalten

“trockener” Stromkreise geeignet ist.

Geschaltete Spannung: 33V

Strom: <10 mA

STEUEREINGANGE DI3 & DI4 (Option)

Konfigurierbar als direkt oder inverse.

Nennspannung: 24V DC, externe Stromsenke
(IEC 1131 Typ 1)

Logisch "0": -3..5V

Logisch "1": 15..30V

AUSGANGE

Ubersicht der Ausgénge

Ausgang verwendet fiir:

Relais - Option 1-3

Kontaktart: Potentialfreier Wechsler

Schaltleistung max.: 2A @ 250V 48 ... 62Hz

Schaltleistung min.: 6V, TmA

Schaltspiele: I =1A/2A 250.000/150.000
@ 250V (ohmsche Last)

Dual-Relais - Option 2

Kontakte: 2 SchlieRer mit
gemeinsamen Kontakt

Schaltleistung max.: 2A @ 250V 48 ... 62Hz

Schaltleistung min.: 6V, TmA

Schaltspiele: I =1A/2A 250.000/150.000
@ 250V (ohmsche Last)

SSR - Option 1-3

Spannung: >10V bei 500 Q Minimum
Dual-SSR - Option 1-3
Spannung: >10V bei 500 Q Minimum

Linear DC-Ausgang Option 1 & 3
Stromausgang
0/4mA...20 mA, konfigurierbar.

StrommeRbereich Aussteuerbereich:  0...ca. 22 mA
Eingangswiderstand:  ca. 60 Q Birde: <500Q
Melanfang, MeRende: beliebig innerhalb Einfluss der Birde:  kein Einfluss
0 bis 20mA Auflosung: (0.1%)
Skalierung: beliebig -1999...9999 Genauigkeit: (0,2%)
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Technische Daten

Spannungsausgang

0/2V...10V, konfigurierbar
Aussteuerbereich:  0...11V

Biirde: 22kQ

Einfluss der Biirde: ~ kein Einfluss

Auflésung: <01%

Genauigkeit: <0,2%

RS485 - Option 3 oder A

Physikalisch: ~ RS485, bei 1200, 2400,
4800, 9600 oder 19200 bps.

Protokoll: Modbus RTU Kommunikation

Messumformerspeisung

Leistung: 22mA/ =18V

Hinweis:

Bei Anschluf eines Steuerschiitzes an einen
Relaisausgang ist eine RC-Schutzbeschaltung
nach Angaben des Schiitzherstellers am Schiitz
erforderlich, um hohe Spannungsspitzen zu
vermeiden.

HILFSENERGIE
Je nach Bestellung:

Wechselspannung
Spannung: 90...260 V AC
Frequenz: 48...62 Hz
Leistungsaufnahme ca.7VA
Allstrom 24V UC
Wechselspannung: 20,4..26,4V AC
Frequenz: 48...62 Hz

Gleichspannung: 18...31 V DC class 2
Leistungsaufnahme: ca: 7 VA (W)

Verhalten bei Netzausfall

Konfiguration, Parameter und eingestellte
Sollwerte, Betriebsart:
Dauerhafte EEPROM-Speicherung

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Schutzart

Geréatefront: |P 65 (NEMA 4X)
Geh&use: IP 20
Anschliisse: IP 20
Zuléssige Temperaturen

Betrieb: 0..60°C
Anlaufzeit: <15 Minuten
TemperatureinfluR: < 100ppm/K
Lagerung: -40...70°C
Feuchte

75% im Jahresmittel, keine Betauung
Elektromagnetische Vertrdglichkeit

Erfullt EN 61 326-1 (fur kontinuierlichen, nicht-
tiberwachten Betrieb)

ALLGEMEINES

Gehéuse

Werkstoff: ABS AF BO5
Brennbarkeitsklasse: UL 94 Vo,
selbstverléschend

Einschub, von vorne steckbar
Sicherheit

Entspricht EN 61010-1 (VDE 0411-1):
Uberspannungskategorie Il
Verschmutzungsgrad 2
Arbeitsspannungsbereich 300 V
Schutzklasse |l

Zertifizierungen
cULus-Zertifizierung

(Typ 1, Innenbereich)

File: E 208286

Elektrische Anschliisse
Steckbare Schraubklemmen 5mm
Montage

Schalttafeleinbau mit Montageklammer
(mitgeliefert).

Gebrauchslage: beliebig

Gewicht: 0,2kg
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Tabelle 1 ThermoelementmeRbereiche

Thermoelementtyp MeRbereich Genauigkeit | Auflésung (@)
L Fe-CuNi (DIN) -100...900°C -148...1652°F <2K 0,1K
J Fe-CuNi -100...1200°C -148...2192°F <2K 0,1K
K NiCr-Ni -100...1350°C -148...2462°F <K 02K
N Nicrosil/Nisil -100...1300°C -148...2372°F <K 02K
S PtRh-Pt 10% 0..1760°C 32...3200°F <K 02K
R PtRh-Pt 13% 0..1760°C 32...3200°F <2K 02K
T Cu-CuNi -200...400°C -328...752°F <2K 0,05K
C W5%Re-W26%Re 0..2315°C 32..4199°F <2K 04K
D W3%Re-W25%Re 0..2315°C 32..4199°F <K 04K
E NiCr-CuNi -100...1000°C -148...1832°F <K 01K
B PtRh-Pt6% 0(400)...1820°C 32(752)...3308°F | <3K 03K
spezial -25...75mV <0.1% 0,01%
Tabelle 2 WiderstandsgebermeRbereiche
Art MeRstrom MeRbereich Genauigkeit | Auflésung (@)
Pt100 0,2mA -200...850°C -140...1562°F < 1K 0,1K
Pt1000 -200...200°C -140...392°F < K 0,1K
KTY 11-6 * -50...150°C -58...302°F <2K 0,05K
* Oder Spezial Anschluss wie Pt100
Tabelle 3 Strom- und SpannungmeRbereiche
MeRbereich Eingangswiderstand Genauigkeit Auflésung (@)
0-10 Volt ~ 110kQ <01% <06 mV
0-20 mA 5Q (Spannungsbedarf < 2,5 V) <01% <1,5pA
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13. Sicherheitshinweise

Dieses Gerat ist gemal VDE 0411-1 / EN 61010-1 gebaut und gepriift und hat das Werk in
sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen. Das Gerat stimmt mit der
Europédischen Richtlinie 89/336/EWG (EMV) tiberein und wird mit dem CE-Kennzeichen
versehen.

Das Gerat wurde vor Auslieferung gepriift und hat die im Priifplan vorgeschriebenen
Priifungen bestanden. Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb
sicherzustellen, muR der Anwender die Hinweise und Warnvermerke beachten, die in
dieser Bedienungsanleitung enthalten sind. Das Gerat ist ausschlie8lich bestimmt zum
Gebrauch als MeR- und Regelgerat in technischen Anlagen.

Warnung!
Weist das Gerat Schaden auf, die vermuten lassen, daf ein gefahrloser

Betrieb nicht mdglich ist, so darf das Geréat nicht in Betrieb genommen
werden..

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS
Die elektrischen Leitungen sind nach den jeweiligen Landesvorschriften zu

verlegen (in Deutschland VDE 0100). Die MeRleitungen sind getrennt von den Signal- und
Netzleitungen zu verlegen.

INBETRIEBNAHME

Vor dem Einschalten des Gerétes ist sicherzustellen, daf die folgenden Punkte beachtet
worden sind:

. Es ist sicherzustellen, daf die Versorgungsspannung mit der Angabe auf
demTypenschild ibereinstimmt.

. Alle fiir den Beriihrungsschutz erforderlichen Abdeckungen miissen angebracht sein.

. Ist das Gerat mit anderen Geraten und / oder Einrichtungen zusammengeschaltet, so
sind vor dem Einschalten die Auswirkungen zu bedenken und entsprechende
Vorkehrungen zu treffen.

. Das Geréat darf nur in eingebautem Zustand betrieben werden.

. Die flir den Reglereinsatz angegebenen Temperatureinschrénkungen miissen vor und
wahrend des Betriebes eingehalten werden.

AUSSERBETRIEBNAHME

Soll das Geréat auRer Betrieb gesetzt werden, so ist die Hilfsenergie allpolig abzuschalten.
Das Gerét ist gegen unbeabsichtigten Betrieb zu sichern. Ist das Gerdt mit anderen Geraten
und / oder Einrichtungen zusammengeschaltet, so sind vor dem Abschalten die
Auswirkungen zu bedenken und entsprechende Vorkehrungen zu treffen.
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WARTUNG, INSTANDSETZUNG UND UMRUSTUNG
Die Geréte bediirfen keiner besonderen Wartung.

Warnung!
Beim Offnen der Gerate oder Entfernen von Abdeckungen und Teilen kdnnen

spannungsfiihrende Teile freigelegt werden. Auch kdnnen Anschlustellen
spannungsftihrend sein.

Vor dem Ausfiihren dieser Arbeiten muR das Gerét von allen
Spannungsquellen getrennt sein.

Nach Abschlul§ dieser Arbeiten ist das Gerat wieder zu schlieRen, und alle entfernten
Abdeckungen und Teile sind wieder anzubringen.

Es ist zu priifen, ob Angaben auf dem Typenschild gedndert werden miissen. Die Angaben
sind gegebenenfalls zu korrigieren.

Achtung!
Beim Offnen der Gerate konnen Bauelemente freigelegt werden, die gegen

elektrostatische Entladung (ESD) empfindlich sind. Die nachfolgenden
Arbeiten diirfen nur an Arbeitsplatzen durchgefiihrt werden, die gegen ESD
geschiitzt sind. Umriistungen, Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten
diirfen nur von geschulten fach- und sachkundigen Personen durchgefiihrt
werden. Dem Anwender steht hierfir der PMA-Service zur Verfiigung.
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131  Riicksetzen auf Werkseinstellung

Fiir den Fall, dass es zu einer Fehlkonfiguration gekommen ist, kann das Gerat
auf seine Hersteller-Werkseinstellung zuriickgesetzt werden.

0 (2) (3) (4
+ Power on

@ Um das Riicksetzen einzuleiten, muss der Bediener wéhrend des Netzeinschaltens die
Inkrement- und die Dekrement-Taste gleichzeitig gedriickt halten.

@ dann muss iiber die Inkrement-Taste 9= angewahlt werden.

© Mit der Bestatigungstaste Enter wird der Factory-Reset bestétigt und der
Kopiervorgang ausgeldst (Anzeige CoFd).

@ Danach startet das Gerét erneut.

In allen anderen Fallen wird keine Riicksetzung durchgefihrt (Abbruch tiber Timeout).

@ Ist eine der Bedienebenen blockiert worden (tiber BIueContmI@) so ist kein
Riicksetzen auf die Werkseinstellung méglich.

@ Waurde eine Pass-Zah! (iiber BlueCantrol®) definiert aber keine Bedienebene
blockiert, so wird der Bediener nach der Bestatigung in 3 mit dem Text PRSS
aufgefordert, die korrekte Pass-Zahl einzugeben. Bei fehlerhafter Pass-Zahl wird
keine Riicksetzung durchgeftihrt.

@ Der Kopiervorgang IZoF= kann mehrere Sekunden dauern. Danach geht das Gerét
in den normalen Betrieb iiber.
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