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Deutsch English

1 Istwertanzeige Process value display

2 Einheiten-Anzeige / erweiterte Bedienebene / Fehler-  |Display of units / extended operating level / error
liste / Werte aus Conf- und Para- Ebene list / values from Conf- and PArA- level

3 Funktionsauswahl aktiv activated function processing

4 Errorliste (2 x <) Error list (2 x <)
Fuhlerfehler (FbF.x), Kurzschluss (Sht.x), Verpolung Sensor error (FbF .x), short circuit (Sht.x), polarity error
(Pol.x), Grenzwertalarm (Lim.x) (Pol.x), limit value alarm (Lim.x)
Gerate-/Enaineeringfehler (E.x) Device / engineering failure (E.x)

5 Inkrement-Taste / Schleppzeiger, Maximalwert Increment key / slave pointer for maximal value

6 Enter-Taste / ruft erweiterte Bedienebene, bzw. Enter key / calls up the extended operating
Errorliste auf level, or error list

7 Geratezustand Device state
griin: ok, Grenzwert 1 im Gutzustand green lights: ok, limit value 1 is not active
griin blinkend: kein Datenaustausch mit Buskoppler green flashing: no data exchange with bus coupler
rot: Grenzwert 1 aktiv red lights: limit value 1 is active
rot blinkend: Geréte- / Konfigurationsfehler red flashing:  device errar / configuration mismatch

8 Anzeige-Element Display element

9 Zustand des Schaltausganas OUT1 / INP1 aktiv Status of switching outputs OUT1 / active INP1

10  |Zustand des Schaltausgangs OUT2 / INP2 aktiv Status of switching outputs OUT2 / active INP2

11 |Dekrement-Taste / Schleppzeiger, Minimalwert Decrement key / slave pointer for minimal value

13 |PC-Anschluss fiir das Engineering Tool PC interface for the engineering tool

Abmessungen / dimensions
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Universal Messumformer / transmitter Cl 45

UL certification:

[ Max. surrounding air temperature:
°C

[ Use copper conductors only
[ Only use 60/75°C copper conductors

[ To be used in a Pollution Degree 2
environment only

-© [INP2]
-© [Inp1]

}

RGND ——H — RGND
................................. — —
; Data A —(—] — Data A
"Eﬁc_ Data B — — Data B
.................................. ( TH - {

om
[i7] (2] (3] [

lout1] &
Jo o G-

UL certification:

~90-260V

System] &

(] Output ratings:
max. 500 VA, 250V AC, 2A
(for resistive load)

Zur Inbetriebnahme nutzen Sie bitte die Bedienungsanleitung
Bestellnr. 9499-040-71718 oder von der PMA - CD

For commissioning please use the operating manual

order no. 9499-040-71711 or from PMA CD
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_ Name [Value |[Description Name|Value range [ Description Name|Value range [ Description
range S— Lim.1 Limit 1 signal (only visible when 0.TYP=0) rES.H Reset maximum value
thermocouple type N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil 0 not active 0 no function (switch-over via interface is possible)
L Oy thermocouple type S (0..1760°C), PtRh-Pt10% 1 active 2 Dil switche
thermocouple type R (0...1760°C), PtRh»PﬂSl"/o Lim.2 Limit 2 signal (only visible when 0.TYP=0) 7 limit 1 switches
[Name |Value range| Description Your value thermocouple type ( 20 ..400°C), Cu-CuNi 0 not active 8 limit 2 switches
tEmP | 0..9999 |Temperature of sensor for 0, Measurement & thermocouple type C (0...2315°C), W5%Re-W26%Re 1 active 9 limit 3 switches
tl 0,1..9999 |Integrator time [min] & 8 [thermocouple type D (0 -2315°C). W3%Re-W25%Re Lim.3 Limit 3 signal (only visible when 0.TYP=0) rES.I Reset integrator &
. | -9999..9999] Integrator offset & 9 [thermocouple type E (-100..1000°C), NiCr-CuNi 0 not active no function (switch-over via interface is possible)
- 9 thermocouple type B (0/100...1820°C), PtRh-Pt6% 1 active Di1 switches
' o ' o 8 pecial thermocouple (linearization ) Cnt Counter end signal & reset-keys switch
bt T 0 ;t}ggg %ggg ;ggg(gﬂ 0) °C) 0 not active limit 1 switches
g ipti 1100 (-2000.... ° 1 active 8 limit 2 switches
Tn?_":e(z) V?Iglégnaggg ﬂ%ﬁr\:almnforthe lower scaling point Pt1000 (-200.0...850.0 °C) FAi.1 INP1 error (only visible when 0.TYP=0) 9 limit 3 switches
- i h _ special 0...4500 Dhm (preset to KTY11-6) 0 not active rES.C Reset counter &
OuL.1 (2)| -1999...9999 | Displayed value for the lower scaling point 4 [special 0..450 0 1 active 0 no function (switch-over via interface is possible)
InH.1 (2) | -1999..9999 | Input value for the upper scaling point Eé specia :ggooghm FAi.2 . INP2 error (only visible when 0.TYP=0)< g reset-keys switch
-1999..9999 | Di i i special V... m not active limit 1 switches
OuH.1 (2)| e D_lsplayed value for the lower scaling point 30 10..20mA / 4..20 mA 1 active 8 limit 2 switches
t.F1(2) ..999; Filter time constant [s] 40 [0..10V/2..10V (Inp.1 only) FAi.F Frequency error signal & 9 limit 3 switches
b.F1(2)| 0..9999 [Filter bandwidth ﬁ specia ;-555...1111550m\</)) 0 not active Ly
FF 0.1 on 1° special (-25... m 1 active sl
Etc1(2) | OFF,0..100 |External temperature compensation [°C] i special (-25..90 mV) e Svstem bus error sianal & -
o 44 [special (-500..500 mV) 0 nj—giotactive Name|Value range|Description
[ aiads Dk ﬁg specia ;-5...5 V) ()Ir(m.1 only) ) 1 active bAud 0 gfo%dé‘;‘fd“f the interface &
= special (-10...10 V) (Inp.1 only. Out.0 -1999 Scaling of the analog out ulfuro"/ (0/4mA or 0/2V,
ey B e 47| special (-200.200 mV) U9 25999 |only visible when O.1VP=1.5) 4800 Baud
Nt o 50 | potentiometer 0...160 Ohm Out.1 -1999 19 | ugwulpul f“" 100% (20mA or 10V, 9600 Baud
cnts | 0.9999 |Counter startvalue 51 [potentiometer 0..450 Ohm ..9999 | only visible when 19200 Baud
Cnt.E 0..9999 |Counter end value 52 |potentiometer 0...1600 Ohm Out.L 1999 [Input value for lower output frequency & 38400 Baud
T O000_7000 I out value [k 53| potentiometer 0...4500 Ohm ...9999 Addr| 1..247 |Address on the interace
Frq.L | 7. 155,7| lower input value [kHz awir Type of resistance connection (only for Inp.1) FrqL| 0..9999 |lower outputfrequency [Hz] & Prty Data parity on the interface &
Oul | -1999.9999 |lower output value [phys.] 0 [3-wire-connection outH| -1999 [Inputvalue for upper output frequency & 0 no parity (2 stop bits)
Fra.H | 0,000..100,0 |upper input value [kHz] 1 [4-wire-connection _ ..9999 even parity
Oun | -1999.9939 [Upper output value [phys] S.Lin Linearization only adjustable at 5.t 47 :18,23 ... 47 Frq.H| 0..9999 |upper output frequency [Hz] & odd parity
e M . 0 [none 0.Src Signal source of the analog output OUT3 (only visi- no parity (1 stopbit)
Frq.F | 00..9999 |[filter time [s] 1 [Linearization to specification. Creation of lineariza- ble when 0.TYP=1..5) S.IF System interface &
tion table with BlueControl engllneerlng tool) possi- 0 not active 0 not active
! ts)L%sTor}g icshgrrgé:ésrlstlc for 1-6 temperature 3 process value 1 active
— — . = 1 measured value INP1 deLy| 0..200 |Delay of response signal [ms] &
Name |Value range |Description Corr Measured value correction / scaling € : @ §
L1 | -1999..9999 [Lower limit 1 (L. < -1999 2 off) 0 [Without scaling 8 measured value INP2 d.Unt Display unit (presentation on the display)
; 7999..9999 it M1 ~ 1 |Offset correction (at LAL level) 10 Eo_l;n.felz/fn_aquencvvalue < 0 no unit
LS| 1o Upper ||m.|t1_ ( 1<-1999 2 off) 2 [2-point correction (at £ AL level) OFAI 1 “‘;' r:pavmur temperature-unit (see Data Lir i b )
Hys.1| 0..9999 |Hysteresis limit 1 3 [Scaling (at PAr R_level) 1 downscale 92‘ unit
dEL.1 | 0..9999 [Alarm delay from limit value 1 In.F 1%55 Alternative value for INPx boar
L2 | -1999..9999 |Lower limit2 (L.Z<-1999 2 off] 9999 mbar
H.2 | -1999..9999 |Upperlimit2 (H<<-1999 2 off) g e [ eel Fa
Hvsz2| 0.9999 |Hysteresis imit2 Lrfr @ _ Lot T kfa
dEL2 | 0..9999 [Alarm delay from limit value 2 Name y:,!"g: Description [Name[Value range [Description . . 9 e
L3 | -1999..9999 |Lower limit3 (L.3<-1999 2 off) e Function select di.Fn 0 E?rrzle%ttm“ of digital inputs (valid for all inputs| 5
H.3 | -1999..9999 [Upper limit3 (H.3<-1999 2 off) 0 Egrgggétlgnruug v edes 1 invers [/]fr?r':
HYS.3 0..9999 | Hysteresis limit 3 _ u coun*'—piter neqative edge 2 to%ﬁlﬁ#:#gggghon (Iadlustableforz point-operation| KOhm
dEL.3 0..9999  |Alarm delay from limit value 3 down counter, positive edge Lr Local / Remote switchini (Remote adjusting of all m
down counter, negative edge values by front keys is b Ign ked A
frequency measurement 0 no function (switch-over via interface is possible) 6 mA
| % Dil switche ka
S, n limit 1 switche: g
P LI‘I ' r“v fue [Descript 8 limit 2 switche ?
R ame |Value |Description 9 limit 3 switche:
Name ‘rli::": Description range : _ or Resefofiallleronictonties Text of physical unit (preset by T.Unit)
Fne.1 Funktion 1 & Fne.1 Function of limit 1(2, 3) 0 no function (switch-over via interface is possible] 02 parameterunit for 02 & i
Process value = Inp] (Fnc.2) [—9{switched off 2 |Dil switche 0 [Parameter in ppm with 02 function
difference (Inp1 - Inp2) 1 measured value monitoring 7 limit 1 switche 1 Parameter in % with 02 function
max. (Inp1. Inp2] (Fne.3) |2 [Measured value monitoring + alarm status storage. 3 limit 2 switohes Unit unit
4 Imin. (Inpl. Inp2) A stored limit value can be reset via error list or a digi- ] limit 3 switche 1 °
5| paan e ot Tzl A TG —— ) — A
witch-over (Inp1, Inp2] - no function (switch-over via interface is possible
7__|02-function with constant probe temperature 4 lsdgncailffggnrge%;?’Ilgr(rer;rs(;(raitlusi stora glté fsg[ﬁ? "L“'t va 1 Dil switche dP Eﬁ::""a' PU)"“ (max. number of digits behind the de-
8 [02-function with measured probe temperature LOL /Ery 1 limit 1 switches
9 [Counter/ Frequency Src.1 Source of limit 1(2.3) 8 limit 2 switche 0 no digit bﬁ,h'”dhthe de?w
10 |Process value = Inp1 (TC from Inp2) process value = Absolute alarm 9 limit 3 switches digit behind the decimal point
0 (Src.2) ¥ : diaits behind the decimal point
Fnc.2 Function 2 measured value INP1 tArA Tare-function & o - - digits behind the decimal poi
0 o function (Sre.3) [ 4 |measured value INP2 0 no function (switch-over via interface is possible) diaits behind the decimal point
1 [Squarer Counter/frequency value 2 Dil switche SEGm Display-seqment assignment
2 |Square root é limit 1 switche [1] IONUF’T11 I%LI{;Z
. — - L 1
Frca [ [Funktion3 © Dok, f, Dok g and Dok 3 §——|{imit2 switche CdEl| 0,200 |Modem delay [ms]
tara-function Name]|Value range | Description HOLd Sample & hold - function & ] _
sample & hold 0.tYP Signal type selection OUT3 only 0 no function (switch-over via interface is possible)
integrator 0 relay /logic 2 Dil switche < optional
L 0... 20 mA continuous 1 limit 1 switche
[l ad| 4...20 mA continuous g :!m!%SW ;(0193
Fr 0..10 V continuous Imit 5 switche
Name ‘rlaar:u: Description 2..10V continuous fES.L Reset minimum value - _ _ @ Depending on equipment version and the configuration unused parameters
S.tYP — Sensor type selection 5 transmitter supply 0 no function (switch-over via interface is possible) are faded out.
t g H 6 frequency & 2 Di1 switche:
0 |thermocouple type L (-100...900°C) , Fe-CuNi DIN - 7 limit 1 switche
1 |thermocouple type J (-100...1200°C) , Fe-CuNi 0.Act o zl_leth;)/d of npe”ratlon of output OUT1, 2 0r 3 i Imt witche
- oC) NiCr-Ni irect/ normally open -
2 |thermocouple type K (-100...1350°C), NiCr-Ni 1 inverse / normally closed g limit 3 switohes
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Fehlermeldungen / Error messages
Erweiterte Bedienebene / Extended operating level
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_ Name [W-ber]Beschreibung Name[W-ber.[Beschreibung Name[W-ber.Beschreibung
Thermoelement Typ S (0...1760°C), PtRh-Pt10% Lim.1 Meldung Grenzwert 1 (nur bei 0.TYP=0 sichthar) rES.H Reset Maximalwert
— hermoelement Typ R (0...1760°C), PtRh-Pt13% 0 [nicht aktiv 0 [keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist méglich)
F NI al~ 0 hermoelement Typ T (-200...400°C), Cu-CuNi 1 [aktiv 2 i1 schaltet
- = hermoelement Typ C (0...2315°C), W5%Re-W26%Re Lim.2 Meldung Grenzwert 2 (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 7 [Limit 1 schaltet
Name |Werte-Bereich|Beschreibung m o g hermoelement Typ D ((0...2315"0) e/;lalfl/me-cw’%‘%ﬂe ? nLchi aktiv g Limit 2 sc aItet
= - ermoelement Typ E (-100...1000°! iCr-CuNi aktiv imit 3 schaltet
tEmE 0..9999 Sondentempe.raturfur 0, Mgssung ke hermoelement Typ B (0/100...1820°C), PtRh-Pt6% Lim.3 Meldung Grenzwert 3 (nur bei 0.TYP=0 sichthar) rES.| Reset Integrator &
tl 0,1..9999 |Integrator-Zeitkonstante [min] & hermoelement Sonder (Linearisierung erforderlich) 0 [nicht aktiv 0 [keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist méglich)
Pl -9999..9999 |Integrator-Offset & Pt100 (-200.0 ... 100,0 (150,0) °C) 1 |aktiv 2 |di1 schaltet
Pt100 (-200.0.... 850,0 °C) Cnt Meldung Zahlerende & 6 |Reset-Tasten schalten
! Fj [ [l Pt1000 (-200.0...850.0 °C) 0 [|nicht aktiv 7 imit 1 schaltet
L~ pezial 0...4500 Ohm (voreingestellt als KTY11-6) 1 aktiv 8 |Limit 2 schaltet
Name [W.-ber. Beschreibung pezial 0...450 Ohm FAi.1 Meldung INP1-Fehler (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 9 Limit 3 schaltet
InL.1 (2) | -1999...9999| Eingangswert des unteren Skalierungspunktes EE pezia g---}ggﬂo?]hm [13 HLCt_hT aktiv rES.C 0 ﬁa_hle;':-'ﬁ_se‘(l? holten fher Schitistelle ist maalich]
- : : pezial 0... m aktiv eine Funktion (Umschalten tiber Schnittstelle ist mdglic
Ou.1 (2)| -1999..9999] Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes 30 [0..20mA/4..20 mA FAL.2 Meldung INP2-Fehler & (nur bei 0.TYP=0 sichtbar) 6 |Reset-Tasten schalten
InH.1 (2) | -1999..9999| Eingangswert des oberen Skalierungspunktes 40 10..10V/2..10V_(nur Inp.1) 0 [nicht aktiv 7 [Limit 1 schaltet
OuH.1 (2)] -1999..9999| Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes 4 pezial (-2,5..115 mV) 1 laktiv 8 |Limit2 schaltet
0.999 |Filterzeitkonstante [s] [ pezial (-25...1150 mV) FALLF Meldung Frequenz - Fehler & 9 [Limit 3 schaltet
tF1(2) | 2999 M : 43" [Spezial (-25..90 mV) 0 [nicht aktiv
b.F1(2) | 0..9999 [Filterbandbreite 25 pezial (-500 ..5)0(; mV) : 1_[aktiv s aE b
OFF, 0...100| externe Temperaturkompensation [°C pezial (-5..5 V) (nur Inp.1 Sb.Er Meldung Systembus - Fehler & =
Ecilz] P P rel 46 [Spezial (-10...10 V) (nur Inp.1) 0 [nicht aktiv (Name| W-ber. Beschreibung
— F R G 17 pezial (-200..200 mV) 1 |aktiv bAud Baudrate der Schittstelle &
A Aol = 2400 Baud
LA [ 50 _|Potentiometer 0...160 Ohm Outo| -1999 Sk g des fiir 0% (0/4mA bzw.0/2V) 800 B
Name |[W.-her. Beschreibung 51 |Potentiometer 0...450 Ohm .9999] _ _ 960 Ba“
Cntd | 01..9999 |Zahlerteiler |52 |Potentiometer 0...1600 Ohm Out.1| -1999 | Sk g des fiir 100% (20mA au
53_|Potentiometer 0...4500 Ohm 9999 | bzw.10V) 3 [19200 Baud
cnt.s | 0..9999 |Zahlerstartwert - A = out.L| -1999 |Ei tfiir untere A frequenz & 4138400 Baud
he awir iderstands-Anschlussart (nur fiir Inp.1) ut.| 9999 q -
CntE 0..9999 |Zahlerentwert 0 |3-Leiter-Anschluss DR = _ Addr | 1..247| Adresse auf der Schnittstelle &
Frq.L | 0,000..100,0 [unterer Eingangswert [kHz] 1_[4-Leiter-Anschluss Fro.L o lFl.ntere e [Hz] 0‘ 5 Pty IF(“a_rilgl der DaQten ?]qh‘ler Schnittstelle &
- Li inearisi i i5. 2 H| - t fiir obere equenz topbit:
oulL 7999..9999 untererA.usgabewert [phys] S.Lin 5 |:itra1:rlsmrung nur einstellbar bei 5.t 47:18,23 ... 47 Out.H ‘ : q u?rr;dearl;t:r}tzv
Frg.H | 0,000...100,0 |unterer Eingangswert [kHz] 1 Solrllderlgré(alariéie[(unP{ElErsgeIIen_de[l_Linﬁari__si(?_rur? sta- Fra.H[0.-9999 obere equenz [Hz] & Enqelgade Parity -
= belle mit BlueControl (Engineering-Tool) mdglich. Vor- i i 3 ein Parity mit 1 Stopbit
OuH | -1999..9999 Joberer Ausgabewert [phys.] aingestellt ist die Konnimgnesnid 19% mod 0.Src . filcgr?fc!lqkltlis“efurA“alugausgang 0UT3 v 0900 Amwomznﬁgersun;[ms] -
Fra.F | 00..9999 [Filterzeitkonstante [s] Temperatursensoren. 3 [Istwert -
Corr Messwertkorrektur / Skalierung M NPT S.IF Systemschnittstelle &
! m 0 [Keine Korrektur 8 NP2 0 Jal haltet
- Offset-Korrektur (in AL - Ebenel TR W 1__eingeschaltet. -
[Name |W-ber. _ [Beschreibung 2-Punkt-Korrektur (in CAL - Ebene) %a_f]ler/hFrlequenz- o d.Unt Anzeigeeinheit (Darstellung auf Display)
L1 | -1999..9999|unterer Grenzwert 1 (L. {<-1999 2 off) Skalieruna (in PR R - Ebene) O.FAI g o “fgl"pa‘e“ _(Iw_hne Emt[meltE_ -
[ A ht
Ha | -1999..9999] oberer Grenzwert 1 (. f<-1999 2 off inf | OFF [Ersatzwert INPx 1 |downscale o p B rinneitisiene Satum on!
HYS.1 0..9999 |Hysterese von Grenzwert 1 9999 b %
dEL.1 0..9999 [Alarm 1 M O8I VM O WY, "~ . F ; '4:' [ bar
L2 | -1999..9999| unterer Grenzwert2 (L.2<-1999 4 off) '—N' S — Mﬂm%, o Eimeane i o |
- ~ ame[W.-ber. [Beschreibung di.Fn unktion der digitalen Eingénge 2
H2 | -1999..9999] oberer Grenzwert2 (HZ<-1999 2 off) e Finiprsatswat 0_[direkt I kPa
HYS.2 0..9999 |Hysterese von Grenzwert 2 0 |Steuereingang 1 linvers 9 =
dEL.2 0..9999 |Alarm 2 Verzdégerung Aufwartszahler, positive Flanke 2 |Tasterfunktion (Einzustellen fiir 2-Punkt-Bedienung mit 0
19999999 [unterer G 3 [L3<-1999 2 off] Aufwirtszahler, negative Flanke Schnittstelle und dif) S_
L3 unterer Grenzwe L3 < =0 Abwartszahler, positive Flanke Lr Local / Remote Umschalt_ung (Remote: Verstellung von min
H3 | -1999..9999 oberer Grenzwert3 (H3<-1999 2 off) 4| Abwirtszahler. negative Flanke allen Werten iiber Front ist blockiert) _______ Ohm
HYS.3 0..9999 |Hysterese von Grenzwert 3 5 |Frequenzmessung ? keine Furl:igtlon (Umschalten {iber Schnittstelle ist mdglich) : Ohm
5 ; immer aktiv m
dEL.3 0..9999 |Alarm 3 Verzégerung Fra+ [0.1.-20. Frequenz-Totzeit [s] 2 1 schaltet 5 [A
) 7 mit 1 schaltet 6 [mA
T - i — : e
g i Limit 3 schaltet m
%M%ﬂﬁremweneﬂ (2.3) Err.r iicksetzen aller gespeicherten Eintrége der Errorliste 9 [kg
s . i 0 |abgeschaltet 0 [keine Funktion (Umschalten {iber Schnittstelle ist mdglich) 0 |g
L (Fne.2) 4 Messwertiiberwachung 2_|dil schaltet 1t —— — — -
Name _ |W-ber/Beschreibung (Fnc.3) 2 [Messwertiiberwachung + Speicherung des Alarmzu- 7 L mit schaltet 2 |Textder nhv_mkapsghen Einheit (vorgegeben iiber T.Unit)
Fnc.1 Funktion 1 & stands, Ein gespeicherter Grenzwert kann tiber die 8 [Limit 2 schaltet 02 Parametereinheit fiir 02 &
Istwert = Inp1 Error Liste oder einen digitalen Eingang zuriickgesetzt 9 mit 3 schaltet 0 [Parameter in ppm
Differenz (Inp1 - Inp2) werden (> LOGL} [Errr). 1.ChG Umschaltung Inp1./ Inp2 1 |Parameterin %
ax.(Inp1, Inp2) 3 |Signaldnderung in Minuten ) 0 [keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mGalich) Unit Einheit
in. (Inp1. Inp2) 4 Slgnal_anderun(q: Speicherung des Alarmzustands. Ein 1 1 schaltet 1_1°C
in._\nnl,_no gespeicherter Grenzwert kann iiber die Error Liste oder 7 mit 1 schaltet 2 |°F
v '“9|XV9|'T“1((|]”:’ILD|?DI?1)02) enﬁil} c/hgltalen)Elngang zuriickgesetzt werden (— 8 [Limit2 schaltet 3 [Kelvin
mschalt roeo ). e 4
7 |02-Funktion mit konstanter Sondentemperatur Sre.A uelle fiir Grenzwert 1 (2, 3) 9 mit 3 schaltet dP Dezimalpunkt (max. Nachkommastellen)
8 [02-Funktion mit gemessener Sondentemperatur 0 stwert = Absolutalarm tArA Tara-Funktion & = . — keine Dezimalstelle
9 [Zéhler /Frequenz (Src.2) 3 1 tINP1 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich) 1 Dezimalstelle
10 _|Istwert = Inp1 (TK von Inp2) (Sre3)[ 4 / rt INP2 % 1 iﬁhaltﬁth i g gg;:m:::{g”gg
] F mit 1 schalte
Fne2 0 :l!lnlglgl:'n tion 10_|Zahler  Frequenz-Messwert 8 mit 2 schaltet SEGm Anzeigensegment-Zuordnung
3 auadrierer ’ 'mit,j & Rotd - Funktion & T NP Py
2 [ A o it ™ Hold ample & Hold - Funktion
[ Eﬁ:ﬁ,ﬁiﬂ”ge' ol £, L:L DA und ik 3 0 [keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist méglich) C.del | 0..200 |Modem delay [ms]
’ 0 [keine Funktion [Name|[W-ber.[Beschreibung 2 [dil schaltet
Tara-Funktion O.tYP Signaltyp (nur bei OUT3 analog) 7 |Limit 1 schaltet
Sample & Hold 0 |Relais/Logik 8 mit 2 schaltet )
Integrator 0...20 mA stetig 9 [Limit3 schaltet & optional
— o 4...20 mA stetig rES.L Reset Minimalwert
N = R e e 0...10V stetig 0 |keine Funktion (Umschalten tiber Schnittstelle ist mdglich)
t — 4 12..10V stetig 2 1 schaltet - 5 : : : f
Name [W-ber)Beschreibung Transmitterspeisung 7 mit 1 schaltet n@ Abhaqglg von der Gerateversion und der Konfiguration werden nicht
S.tYP Sensortyp Frequenz & 8 [Limit 2 schaltet bendtigte Parameter ausgeblendet.
0 hermc 1t Typ L (-100...900°C), Fe-CuNi DIN 0.Act Wirkungsrichtung von Ausgang OUT1, 2 oder 3 9 mit 3 schaltet
ermc 1t Typ J (-100...1200°C), Fe-CuNi 0 [Direkt/Arbeitsstromprinzip
hermc 1t Typ K (-100...1350°C), NiCr-Ni 1 [Invers / Ruhestromprinzip
hermo 1t Typ N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil
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‘A3 auf A6 gefaltet, SW-Druck Normalpapier weill 80g/mZ



